GARMIN.
REACTOR'™ 40 SAIL S AKTUATOREM SMARTDRIVE™

Pokyny pro instalaci

Dulezité bezpecnostni informace

Prectéte si letdk DilezZité bezpecnostni informace a informace o produktu vloZeny v obalu s vyrobkem. Obsahuje
varovani a dalsi ddlezité informace.

Aby nedoslo ke zranéni nebo poskozeni lodi, je tfeba, aby systém autopilota nainstaloval zkuseny lodni technik.
Pro fadnou instalaci jsou nutné specifické znalosti ndmornich systéml fizeni a elektrickych systému.

Nesete odpovédnost za bezpecny a rozumny provoz plavidla. Autopilot je nastroj, ktery zlepSuje vase moznosti
obsluhy lodi. Nezbavi vas vsak odpovédnosti za bezpecny provoz lodi. Vyhnéte se naviga¢nim rizikim a nikdy
nenechavejte kormidlo bez dozoru.

Vzdy budte pripraveni neprodlené prevzit manualni fizeni lodi.

Naucte se pouzivat autopilota na klidné a bezpe¢né vodé.

Pri pouzivani autopilota blizko nebezpecnych mist ve vodé, jako jsou napfiklad doky, pilife a jiné lodi, budte
opatrni.

V pripadé provadéni tdrzby béhem pohybu, provozu bez ochrannych krytl nebo vkladani prstt do otvoru mdze
dojit k vaznému zranéni osob nebo poskozeni majetku.

/\ UPOZORNENI

Pokud toto zafizeni nebude instalovano a udrzovano v souladu s témito pokyny, mdze dojit k poskozeni nebo
zranéni.

Pfi pouzivani davejte pozor na horky povrch chladi¢e a sou¢asti motoru, abyste predesli moznému zranéni.

Pri pouzivani davejte pozor na riziko zachyceni nebo priskfipnuti pohyblivymi ¢astmi, abyste predesli moznému
zranéni.

OZNAMENI

Pokud po provedeni udrzby nebo Uprav neprovedete opétovnou kalibraci kormidla, mohlo by dojit k poskozeni
zafizeni nebo plavidla.

Priprava instalace

Systém autopilota se sklada z nékolika ¢ésti. Pred instalaci si dikladné prostudujte postup upevnéni
jednotlivych ¢asti a pozadavky na pfipojeni. Abyste dokazali spravné naplanovat rozvrzeni instalace na lodi,

je tfeba, abyste porozuméli funkci jednotlivych soucasti.

Pozadavky na upevnéni a pripojeni |épe pochopite, kdyz si prostudujete pfislusna schémata.

Pri planovani instalace si jednotlivé soucasti rozlozte pfimo na lodi, abyste vidéli, zda jsou propojovaci kabely
dostatecné dlouhé. V pfipadé potieby jsou k dispozici prodluzovaci kabely (prodavaji se samostatné) pro rGizné
komponenty, dostupné u mistniho prodejce Garmin® nebo na strankach garmin.com.

Poznamenejte si sériova Cisla jednotlivych soucasti pro pfipad registrace a zaruky.

Pozadované nastroje a vybaveni
+ Ochranné bryle
Vrtacka a vrtaky
Pila nebo vykruzovacka (pro instalaci volitelného ovladani kormidla)
Nastroj na stfihani/odizolovani kabelu
Plochy a kfizovy Sroubovak
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Kabelové svorky

Pajka a vodotésné smrstovaci buzirky, nebo vodotésné krimpovaci konektory se smrstovaci buzirkou
Dielektrické mazivo

Lodni tmel

Prenosny nebo kapesni kompas (kontrola magnetického ruseni)

Pro ro¢ni udrzbu aktuatoru SmartDrive™
Kvalitni mazivo pro ndmorni pouziti kompatibilni s nitrilovymi tésnénimi pro mazani oto¢nych bod
Mazivo AeroShell® 64 pro mazani vodiciho Sroubu v trubce aktuatoru

K hlavnim soucdastem systému autopilota jsou dodavany upevnovaci Srouby. Pokud dodané Srouby
neodpovidaji pfislusnému typu povrchu, musite pouzit vlastni Srouby odpovidajiciho typu.

Schéma napajeni a prenosu dat

Pri pfipojovani napdjeciho kabelu od aktuatoru jej musite pfipojit bud' k prislusnému jistic¢i nebo musite
nainstalovat dodanou pojistku podle postupu popsaného v pokynech pro instalaci aktudtoru autopilota
SmartDrive". Pfipojenim napajeciho kabelu aktuatoru bez nainstalované prislusné pojistky nebo jistice mize
dojit ke zranéni osob nebo poskozeni produktu zplisobenému ohném nebo prehfatim. V takovém pripadé dojde
k zneplatnéni zaruky produktu.

Pfi pfipojovani napajeciho kabelu zafizeni NMEA 2000° neodstranujte drzék kabelové pojistky. Z diivodu
zabranéni moznému zranéni osob nebo poskozeni produktu v disledku pozaru nebo prehrati musi byt
nainstalovana 3A pojistka. Pripojenim napajeciho kabelu zafizeni NMEA 2000 bez vloZeni prislusné pojistky
dojde k zneplatnéni zaruky produktu.
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Polozka Popis _____ Dillefité pravidia

@ Ovladani Specializované ovladani kormidla neni soucasti kazdého baleni autopilota. Pokud nainsta-
kormidla lujete autopilota bez specializovaného ovladani kormidla, musi byt jednotka CCU autopilota
pripojena ke stejné siti NMEA 2000 jako kompatibilni chartplotter Garmin®, aby bylo mozné
systém autopilota konfigurovat a ovladat.

©) Napdjeci kabel | Tento kabel nainstalujte pouze pokud vytvarite sit NMEA 2000. Neinstalujte tento kabel,
NMEA 2000 pokud jiz na lodi existuje sit NMEA 2000.

Pfipojte napdjeci kabel NMEA 2000 k napajecimu zdroji o napéti 9 az 24 V DC.
Sit NMEA 2000 Pripojte ovladani kormidla nebo kompatibilni chartplotter Garmin a jednotku CCU k siti

NMEA 2000 pomoci dodanych konektor( ve tvaru T (Co je treba vzit v tvahu pri pripojovani
zarizeni NMEA 2000°, strana 4).

Pokud na vasi lodi neni sit NMEA 2000, mizete ji vytvorit pomoci dodanych kabel(
a konektort (Vytvoreni zakladni sité NMEA 2000° pro systém autopilota, strana 6).

©

Aktudtor
SmartDrive

Jednotka CCU  Jednotku CCU Ize instalovat na neponorené misto pobliz stfedu lodi v libovolném sméru
(Co je treba vzit v uvahu ohledné upevnéni a pripojeni jednotky CCU, strana 3).
Namontujte jednotku CCU mimo zdroje magnetického ruseni.

Napdjeci kabel  Pripojte aktuator SmartDrive k napajecimu zdroji o napéti 12 nebo 24 V DC. Pokud potre-

aktuatoru bujete kabel prodlouZit, pouZzijte vodi¢ o spravném prirezu podle pokynt pro instalaci
SmartDrive dodanych s aktuatorem SmartDrive.

Q ©® ©® e

Kabel jednotky  Pokud potrebujete prodlouzit kabel, aby dosahl k aktudtoru SmartDrive, m(iZze byt nezbytné
CCu pouzit prodlouzeni (prodadvané samostatné) (Co je treba vzit v tvahu ohledné upevnéni

a pripojeni jednotky CCU, strana 3).

Musite pripojit tento kabel k alarmu.

Alarm Alarm poskytuje zvukova upozornéni ze systému autopilota a musi byt instalovan pobliz
stanice hlavniho kormidla (MontdZ alarmu, strana 5).

Co je treba vzit v ivahu ohledné upevnéni a pripojeni

Soucasti autopilota jsou pripojeny k napajeni a propojeny navzajem pomoci pfiloZzenych kabell. Pfed upevnénim
a propojenim jednotlivych soucasti zkontrolujte, zda jsou umistény ve vhodné pozici a zda k nim pozadované
kabely dosahnou.

OZNAMENI

Instalace jakychkoli sou¢asti autopilota na nespravné misto mize zplsobit poskozeni plavidla nebo produktu
nebo miiZe mit za nasledek zhorseny vykon systému.

Co je treba vzit v tvahu ohledné upevnéni a pripojeni jednotky CCU

+ Jednotka CCU je hlavnim snimacem systému autopilota Reactor™ 40 Sail s aktuatorem SmartDrive™. Abyste
dosahli nejlepsiho vykonu, zvazte pri volbé vhodného mista tyto pokyny.
+  Pomoci kapesniho kompasu zkontrolujte magnetické ruseni v misté, kam chcete jednotku CCU upevnit

(Zkouska magnetického ruseni pred instalaci zarizeni, strana 4).

* Nejlepsiho vykonu dosahnete, pokud jednotku CCU umistite na pevny povrch.

+ Upevnovaci Srouby jsou soucasti baleni jednotky CCU. Pouzijete-li jiny montazni material nez pfilozené
Srouby, musi byt vyroben z kvalitni nerezové oceli nebo mosazi, aby nedochazelo k magnetickému ruseni
jednotky CCU.

Pomoci ru¢niho kompasu zkontrolujte veskery montazni material, zda nema magnetickeé pole.
+ Kabel jednotky CCU propojuje jednotku CCU s aktuatorem SmartDrive. Jeho délka je 5 m (16 stop).

+  Pokud jednotku CCU neni mozné upevnit do 5 m (16 stop) od aktuatoru SmartDrive, mlzete zakoupit
prodluzovaci kabel u svého mistniho prodejce Garmin® nebo na strankach garmin.com.

« Kabel nelze zkracovat.

Urceni nejlepsi pozice pro upevnéni
1 Vyhledejte vSechna mista vhodna pro upevnéni jednotky CCU.

Vhodna mista pro upevnéni by se neméla nachazet ve vzdalenosti do 60 cm (2 stopy) od predmétq, jako
jsou:
«  Zelezné piedméty
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+  Magnety

+  Vysokonapétové vodice

+ PreruSované bézici Cerpadla, jako jsou hlavni Cerpadla a Cerpadla pro podpalubi

Velky magnet, napfiklad magnet v reproduktoru subwooferu, musi byt vzdalen minimalné 1,5 m (5 stop) od
mista umisténi.

2 Urcete stied otaceni lodé a zmérte vzdalenost mezi timto bodem a jednotlivymi vhodnymi misty nalezenymi
v kroku 1.

3 Vyberte misto nejblize stfedu otaceni lodé.
Pokud je stfed otaceni lodé vzdalen priblizné stejné od vice mist, vybirejte podle nasledujicich kritérii:
+ Co nejblize stfedové osy lodé
V dolni ¢asti lodé
+ Blize k predni casti lodé
Zkouska magnetického ruseni pred instalaci zarizeni
Abyste zjistili, zda na misté instalace nedochazi k magnetickému ruseni, mizete pouzit kapesni kompas.
1 Podrzte kapesni kompas v misté umisténi jednotky CCU.

2 Pohnéte kompasem 15 cm doleva od mista umisténi, poté 15 cm doprava, sledujte stfelku a postupujte
podle navodu:

+  Pokud se v pribéhu tohoto kroku stielka kompasu pohne o vice nez 3 stupné, dochazi zde
k magnetickému ruseni. Vyberte si nové misto instalace a zkousku zopakujte.
+ Pokud se strelka kompasu nepohne, nebo se pohne o0 méné nez 3 stupné, pokracujte k dalSimu kroku.

3 Zopakujte tento postup a pohybujte kompasem nad a pod mistem instalace.
4 Zopakuijte tento postup a pohybujte kompasem pred a za mistem instalace.

Dilezité informace pro montaz a zapojeni aktuatoru SmartDrive™

+ Pred pripojenim aktuatoru SmartDrive ke zbytku systému autopilota musite aktuator bezpe¢né namontovat
a pripojit jej k rameni kormidelni paky.

+  Pokyny pro montaz aktuatoru SmartDrive a pfipojeni k napajeni naleznete v baleni s aktuatorem.

Co je treba vzit v tvahu ohledné upevnéni a pripojeni alarmu

+ Alarm je tfeba upevnit do blizkosti stanice hlavniho kormidla.
+ Alarm je mozné upevnit pod palubni desku.

+ V pfipadé potieby je mozné vedeni alarmu prodlouzit pomoci kabelu 28 AWG (0,08 mm2).
Co je treba vzit v tvahu pri pripojovani zarizeni NMEA 2000°
+ Jednotka CCU a ovladani kormidla se musi pfipojit k siti NMEA 2000.

+  Pokud na lodi sit NMEA 2000 dosud nemate, miZete ji vytvorit pomoci pfiloZzenych kabell a konektord NMEA
2000 (Vytvoreni zakladni sité NMEA 2000° pro systém autopilota, strana 6).

« Chcete-li vyuzivat pokrocilé funkce autopilota, mizete do sité NMEA 2000 pfipojit volitelna zafizeni NMEA
2000, napfiklad snimac rychlosti vétru ¢i vody nebo zafizeni GPS.

Postup instalace

/\ UPOZORNENI

Jako ochranu pred zranénim pfi vrtani, fezani nebo brouseni vzdy pouzivejte ochranné bryle, ochranu sluchu
a respirator.

OZNAMENI

Pri vrtani nebo fezani vzdy zkontrolujte, co je na druhé strané povrchu, abyste plavidlo neposkodili.

Jakmile na lodi instalaci autopilota naplanujete a ovérite moznosti upevnéni a kapacitu kabeld, miZzete prejit
k montazi a pfipojeni.
Instalace ovladani kormidla

Specializované ovladani kormidla neni soucasti kazdého baleni autopilota. Pokud nainstalujete autopilota bez
specializovaného ovladani kormidla, musi byt jednotka CCU autopilota pripojena ke stejné siti NMEA 2000° jako
kompatibilni chartplotter Garmin®, aby bylo mozné systém autopilota konfigurovat a ovladat.

Podrobné montazni pokyny jsou soucasti ovladaci skrinky kormidla.
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Montaz jednotky CCU

UrCete misto montaze.

S pouzitim jednotky CCU jako Sablony oznacéte umisténi dvou hlavnich otvor(i na montaznim povrchu.
Pomoci 3mm (/g palcového) vrtaku navrtejte vodici otvory.

Pomoci pfiloZzenych sroubl upevnéte jednotku CCU k montaznimu povrchu.

OZNAMENI

Pouzijete-li jiny montazni materidl nez pfilozené Srouby, musi byt vyroben z kvalitni nerezové oceli nebo
mosazi, aby nedochazelo k magnetickému ruseni jednotky CCU. Magnetické ruseni mdze zpusobit chybu
smeru jizdy.

Pomoci ruéniho kompasu zkontrolujte veskery montazni material, zda nema magnetické pole.

A WN =

Pripojeni jednotky CCU
1 Vedte konektorovy konec kabelu jednotky CCU k aktuatoru SmartDrive™ a provedte pfipojeni.

OZNAMENI

Na zditky v kabelovém konektoru naneste dielektrické mazivo, aby nedoslo ke korozi, predevsim pokud
pouzivate autopilota ve slané vodé.

2 Vedte oranzovy a modry kabel z ¢asti s neizolovanym vodi¢em kabelu CCU do mista, kam planujete
namontovat alarm (MontaZ alarmu, strana 5).

Pokud neni kabelaz dostate¢né dlouhd, prodluzte pfislugné kabely pomoci kabelu 28 AWG (0,08 mm?2).

Montaz alarmu

Pred montdzi alarmu musite vybrat umisténi pro montaz (Co je treba vzit v ivahu ohledné upevnéni a pripojeni
alarmu, strana 4).

1 Vedte kabel alarmu ke konci kabelu CCU s neizolovanym vodicem.
Pokud neni kabelaz dostate¢né dlouhd, prodluzte pfisluné kabely pomoci kabelu 28 AWG (0,08 mm?).
2 Pripojte kabely metodou vodotésného spojeni podle této tabulky.

Barva vodice alarm Barva vodice kabel CCU
Bila (+) Oranzova (+)
Cerné () Modré (-)

3 Zajistéte alarm pomoci stahovact kabeld nebo jiného nastroje pro montaz (neni soucasti baleni).

NMEA 2000° a soucastky autopilota

Specializované ovladani kormidla neni souc¢dasti kazdého baleni autopilota. Pokud nainstalujete autopilota bez
specializovaného ovladani kormidla, musi byt jednotka CCU autopilota pfipojena ke stejné siti NMEA 2000 jako
kompatibilni chartplotter Garmin®, aby bylo mozné systém autopilota konfigurovat a ovladat.

OZNAMEN[

Pokud se pripojujete k existujici siti NMEA 2000, vyhledejte napajeci kabel NMEA 2000. Pro spravnou cinnost
sité NMEA 2000 je nutny pouze jeden napajeci kabel NMEA 2000.

Izolator napdjeni NMEA 2000 (010-11580-00) je tfeba pouzit v instalacich, kde je stavajici NMEA 2000 vyrobce
sité neznamy.

Jednotku CCU a volitelné ovladani kormidla mdzete pripojit prostfednictvim stavajici sité NMEA 2000. Pokud
nemate na lodi stavajici sit NMEA 2000, v§echny soucastky potifebné k vytvoreni sité se dodavaiji v baleni
s autopilotem (Vytvoreni zakladni sité¢ NMEA 2000° pro systém autopilota, strana 6).

Aby bylo mozné pouzivat pokrocilé funkce autopilota, Ize k siti NMEA 2000 pfipoijit volitelna zafizeni NMEA
2000, napfiklad zafizeni GPS.

Pokud se siti NMEA 2000 nejste obeznameni, méli byste si prostudovat Technické reference pro NMEA 2000
produkty na garmin.com/manuals/nmea_2000.
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Vytvoreni zakladni sité NMEA 2000° pro systém autopilota

OZNAMENI

Pokud instalujete napajeci kabel NMEA 2000, je nutné ho pfipojit k lodnimu spinaci zapalovani nebo
prostfednictvim jiného sériového spinace. Zafizeni NMEA 2000 vybiji baterii, pokud je napajeci kabel NMEA
2000 pripojeny k baterii pfimo.

Specializované ovladani kormidla neni soucdasti kazdého baleni autopilota. Pokud nainstalujete autopilota bez
specializovaného ovladani kormidla, musi byt jednotka CCU autopilota pripojena ke stejné siti NMEA 2000 jako
kompatibilni chartplotter Garmin®, aby bylo mozné systém autopilota konfigurovat a ovladat.

1

4

5
6

Pripojte vedle sebe tfi konektory ve tvaru T (.

4 I

Dodany napdjeci kabel NMEA 2000 (@ zapojte do zdroje stejnosmérného napdjeni 9 az 12 V (3 pres spinac

Pokud je to mozné, pfipojte napdjeci kabel ke spinaci zapalovani lodi, nebo jej vedte pres kabelovy spinac
(neni soucasti balen).

POZNAMKA: Oplétany uzemnovaci kabel (neizolovany) na napéajecim kabelu NMEA 2000 musi byt pfipojen
ke stejnému uzemnéni jako Cerny drat na napéjecim kabelu NMEA 2000, aby sit fungovala spravné.

Pripojte napajeci kabel NMEA 2000 k jednomu z konektord ve tvaru T.

Pfipojte jeden z dodanych NMEA 2000 kabeld s vyvody ® k jednomu z konektor( ve tvaru T a k ovladani
kormidla (volitelné) nebo ke kompatibilnimu Garmin chartplotteru (®.

Pfipojte dal$i dodany kabel s vyvody NMEA 2000 k dal$imu konektoru ve tvaru T k CCU @.
Pripojte koncovky s koliky a se zditkami (® ke kazdému konci kombinovanych konektord ve tvaru T.

Pripojeni soucasti autopilota ke stavajici siti NMEA 2000°
Specializované ovladani kormidla neni soucasti kazdého baleni autopilota. Pokud nainstalujete autopilota bez

specializovaného ovladani kormidla, musi byt jednotka CCU autopilota pripojena ke stejné siti NMEA 2000 jako
kompatibilni chartplotter Garmin®, aby bylo mozné systém autopilota konfigurovat a ovladat.

6
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OZNAMENI

Na zdirky v kabelovych konektorech naneste dielektrické mazivo, aby nedoslo ke korozi, pfedevsim pokud
pouzivate autopilota ve slané vodé

1 UrCete, kde pfipojit jednotku CCU () a ovladani kormidla (volitelné) @ ke stavajicimu patefnimu kabelu
NMEA 2000 .

4 N

2 V misté, kde chcete pfipojit jednotku CCU, odpojte jednu stranu konektoru ve tvaru T NMEA 2000 (@ od sité.

3 Pokud je tfeba, pfipojte prodluzovaci kabel paterniho kabelu NMEA 2000 (neni soucdsti baleni) ke strané
odpojeného konektoru ve tvaru T a prodluzte paterni sitovy kabel NMEA 2000.

4 Pripojte dodany konektor ve tvaru T pro jednotku CCU k paternimu kabelu NMEA 2000 tak, Ze jej pripojite ke
strané odpojeného konektoru ve tvaru T nebo patefniho sitového kabelu.

5 Vedte dodany propojovaci kabel (® k jednotce CCU a ke spodni ¢dasti konektoru ve tvaru T pfipojeného
v kroku 4.

Pokud neni dodany propojovaci kabel dostate¢né dlouhy, mizete pouzit propojovaci kabel o délce az 6 m
(20 stop) (neni soucasti baleni).

6 Pripojte propojovaci kabel k jednotce CCU a konektoru ve tvaru T.

7 V pripadé potreby opakujte kroky 2 az 6 pro ovladani kormidla (volitelné) nebo kompatibilni chartplotter
Garmin.

Pripojeni volitelnych zarizeni NMEA 2000° k systému autopilota

Pokrocilé funkce systému autopilota mizete vyuzivat po pfipojeni volitelnych zafizeni kompatibilnich se
standardem NMEA 2000, jako je snimac vétru nebo zafizeni GPS, k siti NMEA 2000.

1 Pripojte k paternimu kabelu sité NMEA 2000 doplnujici konektor ve tvaru T (neni soucdsti baleni).
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2 Pripojte volitelné zafizeni NMEA 2000 ke konektoru ve tvaru T podle pokynd, které jsou k dispozici pro toto

zarizeni.

Konfigurace

Autopilota je nutné nakonfigurovat a naladit na dynamiku lodé. Pro konfiguraci autopilota mlzete pouzit
Dockside Wizard a Sea Trial Wizard na ovladani kormidla nebo kompatibilni chartplotter Garmin®.

Vice informaci o konfiguraci autopilota naleznete v prilozeném privodci konfiguraci.

Dodatek

Technické udaje

Jednotka CCU

Rozméry (D x S x V) 170 x 90 x 50 mm (6,7 x 3,5 x 2 palce)
Hmotnost 200 g (7 unci)

Rozsah teplot -15az 70 °C (5 az 158 °F)

Material PIné utésnéno, plast odolny proti ndraziim

Stupen vodotésnosti

IEC 60529 IPX7*

Délka kabelu jednotky CCU

5m (16 stop)

Vstupni napéti NMEA 2000°

9az24VDC

LEN NMEA 2000

4 (200 mA)

Zafizeni vydrzi nahodné vystaveni vodeé az do hloubky 1 m po dobu az 30 minut. Dalsi informace naleznete na
webovych strankach www.garmin.com/waterrating.

Alarm

Technické udaje Rozméry

Rozmeéry (Dxprameér) 29/3, x 1 palec (23 x 25 mm)

Hmotnost 2,4 unce (68 g)

Rozsah teplot 0d 5 do 140 °F (od -15 do 60 °C)

Délka kabelu 10 stop (3,0 m)

Informace PGN NMEA 2000°

Jednotka CCU

Typ PGN Popis

Odesilani a prijem 059392 Potvrzeni ISO
059904 Zadost I1SO
060928 Vyzadani adresy I1SO
126208 NMEA®: Funkce skupiny pfikazu/zadosti/potvrzeni
126464 Odesilani/pfijem funkce skupiny seznamu PGN
126996 Informace o produktu
127245 Data o kormidlu
127257 Odesilani/pfijem dat o nadmofrské vysce
127251 Odesilani/pfijem rychlosti otaceni

Pouze odesilani 127250 Smér plavidla

Pouze pfijem 127258 Magneticka deklinace
127488 Parametry motoru: Rychla aktualizace
128259 Rychlost vodniho proudu
129025 Pozice: Rychla aktualizace
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Typ PGN Popis
129026 COG a SOG: Rychla aktualizace
129283 Chyba kfizeni trasy
129284 Navigacni data
130306 Udaje o vétru
Ovladani kormidla

Specializované ovladani kormidla neni souc¢asti kazdého baleni autopilota. Chcete-li zobrazit informace PGN
pro zafizeni pro ovladani kormidla, nahlédnéte do ndvodu k obsluze, ktery si mlzete stdhnout na strance

garmin.com/manuals/ghc50.

Chybova a varovna hlaseni

Pricina Akce autopilota

Chybové hlaseni

Autopilot ECU Voltage is Low

Privodni napéti aktuatoru kleslo pod
10 V DC na dobu delSi nez 6 sekund.

Na 5 sekund zazni alarm
Pokracuje normalni ¢innost

Autopilot is not receiving naviga-
tion data. Autopilot will hold the
current heading.

Autopilot jiZ nedostava platna navigacni
data, zatimco provadi manévr Zahajeni
trasy.

Toto hlaseni se zobrazi rovnéz v pfipadeé,
Ze se navigace na chartplotteru zastavi
predtim, nez je vypojen autopilot.

Na 5 sekund zazni alarm
Autopilot prechazi k udrzovani sméru
pohybu

Connection with Autopilot Lost

Ovladani kormidla ztratilo spojeni
s jednotkou CCU.

Neuvedeno

Autopilot Lost Wind Data (pouze
plachetnice)

Autopilot jiz nedostava platna data o vétru.

Na 5 sekund zazni alarm
Autopilot prechazi k udrzovani sméru
pohybu

Autopilot ECU High Voltage

Privodni napéti aktuatoru stouplo nad
32V DC.

Na 5 sekund zazni alarm
Jednotka ECU se vypne

Autopilot ECU Voltage has
Dropped Rapidly

Napéti aktuatoru SmartDrive™ rychle kleslo
pod 7,0 V DC.

Chyba se vymaze, jakmile napéti
jednotky ECU stoupne nad 7,3 V DC.

Autopilot ECU High Temperature

Teplota aktuatoru SmartDrive stoupla nad
100 °C (212 °F).

Aktudtor SmartDrive se vypne

Error: Lost communication
between ECU and CCU (pfi
zapojeném autopilotovi)

Komunikace mezi jednotkou CCU a aktuato-
rem SmartDrive pfesahla ¢asovy limit.

Ovladani kormidla nebo chartplotter
vyda zvukovy signal a autopilot pfejde
do pohotovostniho rezimu.
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