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Dulezité informace

Prectéte si letdk DuleZité bezpecnostni informace a informace o produktu vlozeny v obalu s vyrobkem. Obsahuje
varovani a dalsi dalezité informace.

Pred prepravou kajaku je nutné pridovy motor vyjmout. Pfeprava kajaku s pfidovym motorem na drzaku mdze
mit za nasledek nehodu, kterd mize vést k vaznému zranéni nebo skodam na majetku.

Nespoustéjte motor, kdyZ je lodni Sroub nad vodou. Pfi kontaktu s lodnim Sroubem miZe dojit k vaznym
zranénim.

Nepouzivejte motor v mistech, kde byste mohli vy nebo jini lidé prijit ve vodé do kontaktu s rotujicim lodnim
Sroubem. Hrozilo by riziko vaznych zranéni.

Pfi pouzivani pfidavného motoru blizko nebezpecnych mist ve vodé, napfiklad v blizkosti strom(, na skalnaté
mélc¢iné, u dokd, pilith nebo jinych lodi bud'te opatrni.

Pred jakymkoli nakladanim s lodnim Sroubem, hnacim motorem lodniho Sroubu, elektrickymi spoji Ci kryty
elektroniky vzdy nejprve odpojte motor od baterie. Mohlo by dojit k vaznému zranéni ¢i smrti.

Vzdy méjte na kajaku padlo, abyste se vyhnuli riziku uviznuti na vodeé v pfipadé neocekavaného vypadku
napajeni nebo jiného problému, ktery by pouZziti pfidového motoru znemoznil.

Pfi pouziti pfidového motoru k pohonu kajaku dozadu mUze kajak neo¢ekdvané zménit smér, protoze trup
kajaku narusuje charakteristiky tahu motoru. Pfi pouzivani motoru k pohybu kajaku dozadu musite byt ostraziti
a sledovat okoli, abyste predesli moznému zranéni nebo poskozeni produktu v diisledku kolize.

/\ UPOZORNENI
Pfi prepravé pridového motoru vzdy pouZijte rukojet na zadni strané krytu systému fizeni. Davejte pozor na
hnaci motor lodniho Sroubu a lodni Sroub, abyste vyloucili moznost zranéni osob nebo poskozeni majetku.
Pred nastupovanim do kajaku nebo vystupovanim z néj se ujistéte, ze je motor ve slozené poloze. Nahodné
uvedeni kajaku do pohybu pfi nastupovani nebo vystupovani mize vést ke zranéni osob nebo poskozeni
majetku.

OZNAMENI

Pridovy motor Force Current s vysoce ucinnym lodnim Sroubem byste méli pouZzivat pouze na oteviené vodeé.
Pokud pouzijete vysoce ucinny lodni Sroub v mélké vodé, hrozi vétsi nebezpeci poskozeni lodniho Sroubu, pokud
motor narazi do prekazky pod hladinou.

Dulezité informace 1



CONCHNONONONS,

i -
L GARMN

cg -

oy »

-

Drzak

Systém fizeni

Serizovaci prstenec pro Upravu hloubky

Hridel

Hnaci motor lodniho Sroubu

Konektor napajeciho kabelu
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Instalace motoru na drzak

/\ UPOZORNENI
Pri prepravé pridového motoru vzdy pouzijte rukojet na zadni strané krytu systému Fizeni. Davejte pozor na
hnaci motor lodniho Sroubu a lodni Sroub, abyste vyloucili moznost zranéni osob nebo poskozeni majetku.
1 V pripadé potfeby povolte otoéné knofliky na obou stranach pfidového motoru.

2 Spustte motor na drzak pod Uhlem pfiblizné 45 stupnd a srovnejte oto¢né knofliky na motoru s oto¢nymi
konzolami na drzaku.

3 Nechte motor otocit dol do svislé polohy.
4 Utahnéte knofliky na obou stranach motoru az na doraz.

5 Spustte tazné lano ¢astecné do oCka na predni strané systému fizeni motoru a tdhnéte horni ¢ést lana
nahoru, dokud nezapadne do ocka.
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Nastaveni hloubky ponoreni pridového motoru

/\ VAROVANI

Pred nastavenim hloubky motoru je nutné se ujistit, Ze ma lodni Sroub dostatec¢nou vili po celou délku otaéeni
hfidele motoru (Kontrola vile lodniho Sroubu, strana 4).

1 Povolte objimku ve spodni ¢asti krytu kormidelniho systému.

2 Zvyste nebo snizte hloubku ponoreni pfidového motoru.

3 Po nastaveni motoru na pozadovanou hloubku utahnéte objimku ve spodni ¢asti krytu kormidelniho
systému.

Kontrola vile lodniho Sroubu

/\ VAROVANI
Pfed zapnutim motoru je nutné se ujistit, ze je po celém obvodé otaceni hfidele motoru mezi lodnim Sroubem
a trupem dostatecna vile. Montaz motoru s nedostatecnou vili mezi lodnim Sroubem a trupem lodi mdze
vést k moznému zranéni osob a poskozeni majetku v pfipadé, ze by se lodni Sroub béhem provozu dostal do
kontaktu s trupem.

1 Rucné otoéte motorem lodniho Sroubu, abyste zkontrolovali vili po celém obvodé otaceni hiidele v rozsahu
360 stupn(.

2 Pripadné upravte hloubku motoru tak, aby byl dostate¢ny odstup mezi lodnim Sroubem a trupem lodi zajistén
(Nastaveni hloubky ponorfeni pfidového motoru, strana 4).
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Pripojeni k napajeni

/\ VAROVANI
Pred pfipojenim napajeciho kabelu pridového motoru musi byt jisti¢ ve vypnuté poloze. V opacném pfipadé by
mohlo dojit k vdznému zranéni osob nebo poskozeni majetku.
Kladny (+) vodi¢ napdjeciho kabelu musite pfipojit pres jisti¢ nebo pojistku dimenzovanou na 40 A (nepfetrzity
proud). Pripojeni vodice k napdjeni bez jistice nebo pojistky by mohlo zpUsobit zkrat na vodici, ktery by mohl
vést k prehrati a moznému pozaru.

OZNAMENI

Prid'ovy motor Force Current musite pfipojit k 12V nebo 24V DC baterii. Pfipojeni motoru k jinym napétim muze
vést ke Spatnému vykonu nebo poskozeni vyrobku.

1 Pripojte napdjeci kabel pfidového motoru k baterii a ¢erveny (+) vodi¢ zapojte pres jisti¢ dimenzovany na
40 A (trvale).

2 Otocte ochrannou krytku na napdjecim konektoru pfidového motoru o ¢tvrt otacky proti sméru hodinovych
rucicek, abyste odkryli napajeci konektor.

3 Zasunte konektor napajeciho kabelu tak, aby byl kabel priblizné rovnobézny s kajakem, a zatlacte na n€j, aby
se zcela zasunul.
POZNAMKA: Pied pfipojenim napéjeciho kabelu k motoru se ujistéte, Ze je pojistny prstenec na konektoru
napajeciho kabelu v pozici odemceno.

Pouzdro k uvolnéni napéti napajeciho kabelu se opira o kolébku na krytu motoru.

4 Otocte pojistny krouzek na konektoru napdjeciho kabelu o ¢tvrt otacky ve sméru hodinovych rucicek, abyste
jej zajistili na misté.
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Zdvihnuti motoru

1 Zatahnéte za lanovou rukojet smérem k motoru a zdvihnéte motor lodniho sroubu z vody.
2 Spustte lano tak, aby se zachytilo v Uchytu, a opatrné lano uvolnéte.

Lano je zajisténo pod napétim v Uchytu a drzi motor ve slozené poloze.

Vyklapéni motoru
1 Zatahnéte za rukojet nahoru a zpét, abyste uvolnili lano z Gchytu.

2 Opatrné uvolnéte lano a spustte motor lodniho Sroubu do vody, dokud nedosedne.
Zapadka drzéku zapadne do zajistovaciho Cepu a zajisti motor ve vyklopené poloze.
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Vyjmuti motoru z drzaku
Pred vyjmutim motoru z drzaku musite vypnout jisti¢ a odpojit napajeci kabel od motoru.

Pred vyjmutim motoru z drzéku je nutné motor uvést do vyklopené polohy (Vykldpéni motoru, strana 6) nebo
uvolnit lano z Uchytu a podepfit motor pomoci rukojeti na zadni strané krytu fidiciho systému.

/\ VAROVANI
Pred prepravou kajaku je nutné pfidovy motor vyjmout. Pfeprava kajaku s pfidovym motorem na drzaku mize
mit za nasledek nehodu, kterd miize vést k vaznému zranéni nebo skodam na majetku.

/\ UPOZORNENI
Pri prepravé pridového motoru vzdy pouzijte rukojet na zadni strané krytu systému fizeni. Davejte pozor na
hnaci motor lodniho Sroubu a lodni Sroub, abyste vyloucili moznost zranéni osob nebo poskozeni majetku.

1 Vytahnéte horni ¢ast lana Castecné z otevrené strany ocka na predni strané systému fizeni motoru a spodni
¢ast lana tahnéte dold, dokud nevyklouzne z ocka.

2 Vysroubujte knofliky na obou stranach motoru az na doraz.
3 Naklonte motor do Uhlu pfiblizné 45 stupid pomoci rukojeti na zadni strané motoru.

Pokud je motor ve vyklopené poloze, musite pred naklonénim motoru zatahnout za lano nahoru, aby se
uvolnila zapadka drzaku.

4 Obéma rukama zvednéte motor z drzaku.

Zaciname



Ukazatel stavu

Stavové kontrolky na hornim panelu motoru indikuji stav motoru.
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VSechny

Tag MOB (muz pres palubu) (Tag MOB, strana 26):

+ Kontrolka sviti zelené: Tag MOB je pfipojen.

+ Kontrolka blika ¢ervené: Spojeni s tagem MOB bylo ztraceno. Lodni Sroub je vypnuty.
POZNAMKA: Po obnoveni spojeni s tagem MOB je tieba pred spusténim lodniho roubu stisknout

tlagitko M na tagu MOB nebo zrusit oznameni na dalkovém ovladaci ¢i na pfipojeném chartplot-
teru.

+ Kontrolka sviti cervené: Tag MOB neni pfipojen. Lodni Sroub je vypnuty.

+ Kontrolka blika zluté: Tag MOB neni pripojen a je zapnuty MOB Tag Override Mode. Lodni Sroub

neni vypnuty (Docasné zruseni tagu MOB, strana 27).

Stav lodniho Sroubu a autopilota:

+ Kontrolka sviti zelené: Lodni Sroub je spustény.

+ Kontrolka blika zelené: Rezim autopilota je povolen.
+ Kontrolka nesviti: Lodni Sroub je vypnuty.

Stav baterie:

+ Kontrolka sviti zelené: Baterie je dostatecné nabita.

- Kontrolka sviti Zluté: Uroven nabiti baterie je stfedni.

- Kontrolka sviti ervené: Uroven nabiti baterie je nizka.

« Kontrolka blika éervené: Uroven nabiti baterie motoru je kriticky nizka.

POZNAMKA: Ve vychozim nastaveni je indikator stavu baterie optimalizovan pro lithium-Zelezo-
fosfatové baterie (Nastaveni spravy napajeni, strana 25).

Stav GPS:

+ Kontrolka sviti zelené: Motor ma dobry signal GPS.
+ Kontrolka sviti Zluté: Motor ma Spatny signal GPS.
+ Kontrolka sviti cervené: Motor nema signal GPS.

Stav:

« Kontrolka sviti zelené&: Zadné chyby.

+ Kontrolka sviti modre: Motor je v rezimu parovani.
+ Kontrolka sviti ervené: Doslo k chybé.!.

+ Kontrolka blika ¢ervené: DoSlo ke kritické chybé.

Kontrolka stridavé blika zelené: Na motoru, dalkovém ovladaci nebo pedalech probiha instalace
aktualizace softwaru.

1 Po vyfedeni chyby mozna budete muset motor vypnout a znovu zapnout, aby se Cervena kontrolka chyby vymazala.
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Vymena lodniho Sroubu

/\ VAROVANI
Pred manipulaci s lodnim Sroubem vzdy odpojte motor od baterie, aby nedoslo k vaznému zranéni ¢i smrti.

OZNAMENI

Pridovy motor Force Current s vysoce uc¢innym lodnim Sroubem byste méli pouZivat pouze na oteviené vodé.
Pokud pouzijete vysoce ucinny lodni Sroub v mélké vodé, hrozi vétsi nebezpeci poskozeni lodniho Sroubu, pokud
motor narazi do prekazky pod hladinou.

Motor Force Current je dodavan s lodnim Sroubem branicim namotavani vegetace a vysoce ucinnym lodnim
Sroubem. Pfi vyméné lodniho Sroubu postupujte podle nasledujicich pokyn.

1 Pomoci 15mm (°/4¢") nastréného klice demontujte matici, ktera lodni roub zajistuje.

Vyjméte lodni Sroub a odloZzte pojistnou podlozku, plochou podlozku a obétovanou anodu.
Zkontrolujte, zda je kolik v hrideli lodniho Sroubu spravné nasazen, a v pfipadé potreby jej vymérite.
Namontujte novy lodni Sroub.

Nasadte anodu, plochou podlozku, pojistnou podlozku a matici zpét na hfidel lodniho Sroubu.

Pomoci 15mm (°/41¢") nastréného klice dotahnéte matici k zajisténi lodniho Sroubu momentem 16,27 Nm
(12 Ibf-ft).

QUG h WD
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Dalkovy ovladac

Dalkovy ovladac
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Tlacitko Popis

OO

Podrzenim tohoto tlacitka zapnete nebo vypnete dalkovy ovladac.

©

Stisknutim zapnete a nastavite tempomat na aktudlni rychlost vii¢i zemi (SOG) (Udrzovani rychlosti,
strana 22).
Dal$im stisknutim vypnete tempomat a vratite se k ru¢nimu ovladani rychlosti.

=2

Dvojim stisknutim spustite lodni Sroub a nastavite ho na plné otacky.
Opétovnym stisknutim tohoto tlacitka se vratite k predchozim otackam a stavu lodniho Sroubu.

Stisknutim tohoto tlacitka aktivujete ru¢ni ovladani (Rucni rizeni motoru, strana 17)).
Podrzenim tohoto tlacitka aktivujete kormidlovani pomoci gest (Pouzivani ovlddani gesty ke kormi-
dlovani, strana 14).

Jednim stisknutim tohoto tlacitka zapnete a vypnete lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho sroubu,

- strana 16).

> Dvojim stisknutim vypnete jakoukoli funkci autopilota (je-li zapnuta), zastavite lodni Sroub a prepnete
mezi pohybem vpred a zpétnym chodem (Zpétny chod, strana 17).
Stisknutim téchto tlacitek prochdzite menu (Prochdzeni menu, strana 14).
Kdyz jste v menu, stisknutim tlacitka ) vyberete polozku menu a stisknutim tlacitka ( se vratite zpét
bez ulozeni zmén.

A V poloze zamku kotvy stisknutim tohoto tlacitka posunete polohu zamku kotvy dopredu, dozadu,
doleva nebo doprava v krocich po 1,5 m (5 ft).
V rezimu udrzovani sméru jizdy nebo ru¢niho ovladani stisknutim tlacitek \ a /' provadite zataceni

( po jednom stupni. Jejich pfidrzenim Ize kormidlovat po pétistupriovych pfirstcich.

) Stisknutim tlaCitek 4 a ~ provadite postupnou zménu rychlosti. Jejich pridrzenim rychlost
ménite plynule.
Kdyz je rychlost nastavena na nuluy, stisknutim tlacitka ~w prepnete na zpétny chod (Zpétny chod,
strana 17).
Stisknutim zapnete udrzovani sméru pohybu. Funkce udrzovani sméru pohybu ovlada motor tak, aby
lod' udrzovala aktudlni smér (UdrZovani sméru pohybu, strana 23).

4 Dalsim stisknutim vypnete udrzovani sméru jizdy, zastavite lodni Sroub a obnovite ruéni ovladani.

a

Podrzenim tohoto tlacitka nastavite udrzovani sméru jizdy pomoci namireni dalkového ovladace
(Oviladani gesty, strana 14).

Go

Stisknutim tohoto tlacitka zapnete zamek kotvy. Zamek kotvy udrzuje pomoci pfidového motoru vasi
polohu (UdrZovani polohy, strana 23).

DalSim stisknutim vypnete zamek kotvy a vratite se do prfedchoziho rezimu kormidlovani.

Podrzenim tohoto tlacitka posouvate polohy zamku kotvy pomoci namifeni dalkového ovladace
(Pouzivani ovladani gesty k Upravé udrZzované polohy, strana 14).

Stisknutim oteviete menu.
Stisknutim tohoto tlacitka opustite menu.

Stisknutim tohoto tlacitka oznacite trasovy bod.

= o il

Stisknutim tohoto tlagitka oteviete klavesovou zkratku pro Garmin® chartplotter pfifazeny tlagitku.?

2Vyzaduje pfipojeni ke kompatibilnimu chartplotteru Garmin. Pokyny naleznete v navodu k obsluze chartplotteru.
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Obrazovka dalkového ovladace

Zobrazuje provozni stav pridového motoru.

@ Napriklad pfi ruénim fizeni se zobrazi Manual a pfi zapnutém udrzovani sméru jizdy se zobrazi Heading

Hold spolu s nastavenym bodem udrZzovani sméru jizdy ve stupnich.

Zobrazuje stav baterie pridového motoru.
Zelena: Uroven napéti baterie motoru je v poradku.
Zluta: Uroven napéti baterie motoru je stfedni.
Cervena: Uroven napéti baterie motoru je nizka.
Blikajici ervena: Uroven napéti baterie motoru je kriticky nizka.
POZNAMKA: Ve vychozim nastaveni je indikator stavu baterie optimalizovan pro lithium-Zelezo-
fosfatové baterie (Nastaveni spravy napajeni, strana 25).

TIP: Mzete zménit vzhled stavu baterie motoru tak, aby misto ikony zobrazoval ¢iselnou hodnotu

(Nastaveni pridového motoru, strana 24).
I

Stav nabiti baterie ddlkového ovladace zobrazite stisknutim tlacitka .

Ukazuje stav lodniho Sroubu.
Rotuijici bila: Lodni Sroub zajistuje pohon vpred.

‘O,‘ Rotujici ervena: Lodni $roub zajistuje pohon vzad.3
Nerotujici: Lodni Sroub je zapnuty a rychlost je nastavena na nulu.
Nezobrazuje se: Lodni Sroub je vypnuty.

‘:..:’,’ Ukazuje silu signalu GPS pridového motoru.

Zobrazuje Uroven otacek lodniho sroubu (Nastaveni rychlosti motoru, strana 16).
PROP Kdyz lodni $roub zaijidtuje aktivni pohyb vzad, troven rychlosti se zobrazuje ¢ervené.*

POZNAMKA: Kdyz motor pouziva tempomat, rychlost lodniho $roubu se nezobrazuije.

SOG  Zobrazuje namérenou rychlost nad zemi (SOG).

3 Pfi zpétném chodu mize byt motor hluénéjéi nez pfi plavbé vpred.

4 PFi zpétném chodu je motor hluénéjsi, ma mensi tah a je méné Gcinny nez pfi plavbé vpred.

Dalkovy ovladac
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Prochazeni menu
Menu dalkového ovladace mizete prochazet pomoci tlacitek menu a Sipek.
Stisknutim moznosti E otevrete menu.
Mezi jednotlivymi polozkami menu se mUzete pohybovat stisknutim tlacitka < a a..
Polozku v menu vyberete stisknutim tlagitka ).
Pokud se chcete vratit na pfedchozi polozku v menu, stisknéte tlagitko €.

Pokud chcete menu opustit, stisknéte tlacitko E nebo opakované stisknéte tlacitko (, dokud se nedostanete
na hlavni obrazovku.

Ovladani gesty

Déalkovym ovladacem mizete mifit nebo jim pohybovat a komunikovat tak s pfidovym motorem. Pred
pouzitim ovladdni gesty je nutné zkalibrovat kompas v pfidovém motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru,
strana 22) a kompas v dalkovém ovladaci (Kalibrace dalkového ovladace, strana 15).

Pouzivani ovladani gesty ke kormidlovani

Motorem muZzete kormidlovat namifenim délkového ovladace.

1 V pripadé potreby zapnéte lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16)).
2 Podrzte tlacitko @.

3 Podrzte tlagitko @ a namifte dalkovym ovladacem doleva nebo doprava pro kormidlovani vievo nebo
vpravo.

4 Uvolnénim tlagitka ® zastavte kormidlovani.

Pouzivani ovladani gesty k uprave udrzovani smeru jizdy

Dalkovym ovladacem mizete pohybovat a nastavit tak udrzovani sméru jizdy (UdrZovani sméru pohybu,
strana 23).

V pfipadé potreby zapnéte lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16)).

2 Podrzte tladitko &.

3 Namirte dalkovy ovlada¢ na misto, na které chcete nastavit smér jizdy.

4 Uvolnénim tlagitka X nastavte smér jizdy.

—

Pouzivani ovladani gesty k aprave udrzované polohy
Pfi pouzivani funkce zamku kotvy (UdrZovani polohy, strana 23) muzete pohybem délkového ovladace
upravovat svou polohu.
1 Podrzte :I',
2 Namirte dalkovy ovlada¢ smérem, kterym chcete presunout svou polohu.
Vase pozice se posune o 1,5 m (5 stop) smérem, kterym ukazujete.
3 Uvolnéte :I;
4 Tento postup opakujte, dokud nedosahnete pozadované polohy.

Instalace baterii do dalkového ovladani

Délkovy ovladac je napajen dvéma bateriemi AA (nejsou soucasti dodavky). Nejlepsich vysledkd dosahnete pfi
pouziti lithiovych baterii.

1 Otocte krouzkem proti sméru hodinovych rucicek a sejméte kryt.

2 VloZte dvé baterie AA, pficemz dbejte na spravnou polaritu.

3 Nasadte kryt zpatky a otocte krouzkem ve sméru hodinovych rucicek.

14 Dalkovy ovlada¢



Upevneéni poutka
1 Ze zadni strany dalkového ovladage proviéknéte stérbinou poutko $itrky (.

2 Provléknéte druhy konec snlrky ) poutkem a zatazenim utahnéte.
3 V pripadé potreby si $ndrku mizete naviéknout kolem krku nebo zapésti a mit ji pfi pouzivani pfivazanou.

Kalibrace dalkového ovladace

OZNAMENI
Kalibrace elektronického kompasu venku. Pokud chcete dosahnout co nejpfesnéjsich informaci o sméru,
nestUjte v blizkosti objekt(, které ovliviuji magnetické pole, napfiklad vozidel, budov nebo nadzemniho
elektrického vedeni.

Abyste mohli motor ovladat pomoci gest, musite v dalkovém ovladaci nejdfiv zkalibrovat kompas. Pokud
ovladani gesty po kalibraci nefunguje spravné, miiZete tento postup opakovat tak ¢asto, jak je treba.

1 Vyberte polozky —_— Settings > Remote Control > Calibrate.
2 Vyberte moznost Start a postupujte podle zobrazenych pokynd.

Parovani dalkového ovladace

Dalkovy ovladac je s motorem spdrovan uz z vyroby. Pokud jej budete chtit znovu spdrovat, postupujte podle
nasledujicich kroka.

1 Zapnéte pridovy motor.

2 Na motoru stisknéte trikrat tlacitko (D), &imz prejdete do rezimu parovani.
Pri hledani spojeni sviti stavova kontrolka 2 na motoru mode.

3 Umistéte dalkovy ovladac¢ do vzdalenosti T m od motoru.

4 Dalkovy ovladac zapnéte.

5 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost _— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.
Po nékolika sekundach se na dalkovém ovladaci zobrazi zprava Pairing Complete.
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Parovani dalSiho dalkového ovladace
K motoru mlzete mit soucasné pfipojeny az dva dalkové ovladace.

Chcete-li sparovat druhy dalkovy ovladac, postupuijte nejprve podle nasledujicich krokl na prvnim pfipojeném
dalkovém ovladaci.

1 Zapnéte pridovy motor.

2 Na dalkovém ovladaci, ktery je jiz sparovan s motorem, vyberte moznost — Settings > Remote Control >
Pairing > Add Additional Remote.

3 Umistéte druhy dalkovy ovladac¢ do vzdalenosti 1 m (3 stopy) od panelu displeje na motoru.

Druhy ovladac zapnéte.

5 Na druhém dalkovém ovladaci vyberte moznost —_— Settings > Remote Control > Pairing > Pair > Start.

Na prvnim dalkovém ovladaci se zobrazi zprdva Device Found. Po nékolika sekundach se na druhém
dalkovém ovladaci zobrazi zprava Pairing Complete.

=N

Ovladani

Vsechny funkce motoru mdzete ovladdat pomoci prilozeného dalkového ovladace (Dalkovy ovladac, strana 11).
Kromé dalkového ovladace mizete nékteré funkce motoru Force Current ovladat pomoci nasledujicich zafizeni:
+ Peddly Power Steer dodavané s nékterymi modely (Pedaly Power Steer, strana 29).
+ Mobilni zafizeni s aplikaci ActiveCaptain® (Pripojeni k mobilnimu zafizeni pomoci aplikace ActiveCaptain,

strana 33).
+ Kompatibilni chartplotter Garmin (Pfipojeni k chartplotteru, strana 34).°
+  Kompatibilni hodinky Garmin (Pripojeni hodinek Garmin, strana 34).

Podrobnosti o ovladani motoru pomoci hodinek nebo chartplotteru naleznete v ndvodu k obsluze konkrétniho
zarizeni.

Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu

/\
Nepouzivejte motor v mistech, kde byste mohli vy nebo jini lidé pfijit ve vodé do kontaktu s rotujicim lodnim
Sroubem. Hrozilo by riziko vaznych zranéni.

Nespoustéjte motor, kdyZ je lodni Sroub nad vodou. Pfi kontaktu s lodnim sroubem mZze dojit k vaznym
zranénim.

1 Pokud jste tak jesté neucinili, vyklopte motor (Vyklapéni motoru, strana 6).
POZNAMKA: Lodni $roub nelze spustit, kdyZ je motor ve slozené poloze.

2 Stisknutim tlacitka < na dalkovém ovladaci spustte lodni Sroub.

3 Opétovnym stisknutim tlacitka < lodni §roub vypnete.

Nastaveni rychlosti motoru
Na dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko a nebo -, ¢imz zvysite nebo snizite rychlost.

V manualnim rezimu se rychlost lodniho Sroubu zobrazena v poli PROP na obrazovce dalkového ovladace
zvySuje nebo snizuje podle aktualni rychlosti.

V rezimu ovladani plavby se na displeji dalkového ovladace motoru zobrazuje aktualni cilova rychlost, ktera
se zvySuje nebo snizuje podle aktualni rychlosti.

POZNAMKA: V manualnim reZimu se zvy$enim nebo snizenim rychlosti pomoci dalkového ovladace LOdI’II' Sroub
automaticky nespusti. Chcete-li lodni Sroub spustit, musite na dalkovém ovladaci stisknout tlaCitko ¢ .

5 Chartplottery ECHOMAP"Ultra a ECHOMAP UHD, pro které jiz nejsou k dispozici nové aktualizace softwaru, nékteré funkce motoru Force Current nepodporuji.
Pro pocate¢ni nastaveni je nutné pouzit dalkovy ovlada¢ motoru.
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Prepinani plnych otacek

1 Na dalkovém ovladacdi stisknéte dvakrat tlacitko E@.

Rychlost lodniho Sroubu motoru se rychle zvysi na plné otacky.

Stisknutim tlagitka (9 se motor vrati na predchozi otacky lodniho Sroubu.

TIP: P¥i plnych otackach mizete stisknutim tlacitka < na dalkovém ovladaci pomalu snizovat otacky
lodniho Sroubu.

N

Ovladani lodniho Sroubu v ¢astecné vyklopené poloze

/\
Nespoustéjte motor, kdyZ je lodni Sroub nad vodou. Pfi kontaktu s lodnim sroubem miiZe dojit k vaznym
zranénim.
Lodni Sroub motoru v ¢aste¢né vyklopené poloze byste méli pouzivat pouze v omezenych pfipadech, napfiklad
pfi proplouvani nad plevelem nebo prekazkami pod hladinou. Jinak byste se vy nebo jind osoba mohli dostat do
kontaktu s rotujicim lodnim Sroubem, coz by mohlo zplsobit vazné zranéni.

/\ UPOZORNENI
Pred ¢asteCnym vytazenim motoru z vody je tfeba na dalkovém ovladaci stisknout tlacitko @ Tim se ujistite, ze
motor je v manualnim rezimu. Vytazeni motoru z vody v rezimu autopilota mlze zpUsobit neocekavany pohyb
motoru nebo kajaku, coz by mohlo vést ke zranéni osob nebo skodam na majetku.

OZNAMENI

Pridovy motor Force Current s vysoce Ucinnym lodnim Sroubem byste méli pouzivat pouze na oteviené vodeé.
Pokud pouzijete vysoce ucinny lodni Sroub v mélké vodé, hrozi vétsi nebezpeci poskozeni lodniho Sroubu, pokud
motor narazi do prekazky pod hladinou.

1 Kdyz je motor ve vyklopené poloze, pomalu zatdhnéte za lanovou rukojet, aby se motor zved| tak, aby mohl
prekonat plevel nebo prekazku.

Pokud motor zvednete pfilis vysoko nad hladinu, lodni Sroub se automaticky vypne.
Spustte lodni Sroub a nastavte otacky podle potieby tak, aby lod pfekonala prekazku.
Jakmile prekazku prekonate, pomalu spustte motor zpét do vyklopené polohy.

W N

Rucni fizeni motoru

Manualni reZim je vychozim provoznim rezimem motoru. V manualnim rezimu miZzete podle potieby nastavit
smeér a rychlost motoru.

POZNAMKA: KdyZ motor zapnete, je ve vychozim nastaveni v manualnim rezimu.
1 V pripadé potreby vyberte na dalkovém ovladac¢i moznost @
2 Vyberte akci:

- Rid'te lod pomoci tlagitek { a ) na dalkovém ovladadi.

POZNAMKA: K ruénimu fizeni lodi pomoci dalkového ovladage mizete pouzit také ovladani gesty
(Pouzivani ovladani gesty ke kormidlovani, strana 14).

« Ridte lod pomoci pedalu tak, ze se$lapnéte pedal Spickou nohy nebo patou.

Zpétny chod

V manudlnim rezimu muzete lodni Sroub pfepnout na zpétny chod. Kratkodoby zpétny chod lodniho Sroubu
muze byt v nékterych situacich uzitecny, napfiklad pfi couvani z tésného prostoru s omezenymi moznostmi pro
ovladani motoru.

ProtoZze lodni Sroub pfidového motoru je urcen predevsim pro pohyb vpred, je pfi zpétném chodu méné ucinny.
To ma za nasledek vyssi hlu¢nost motoru zejména pfi vyssich otdckach lodniho Sroubu a vétsi vifeni vody.

OZNAMENI

Zpétny chod byste méli pouZzivat jen obc¢as, abyste minimalizovali vznik kavitace a zamezili nadmérnému
opotiebeni lodniho Sroubu a motoru.
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Prepinani mezi rezimem pohybu vpred a vzad
1 Dvakrat stisknéte tlacitko .O‘.

Kdyz je lodni Sroub nastaven na zpétny chod, ikona < naobrazovce dalkového ovladage z&ervena. Pokud
je motor v rezimu autopilota, automaticky se prfepne do manualniho rezimu. Pokud je lodni Sroub spustén,
automaticky se zastavi.

2 Opétovnym stisknutim tlacitka < lodni $roub spustite.

POZNAMEKA: Pii pfepindni mezi rezimem vpfed a vzad se otacky lodniho Sroubu automaticky nastavi na
posledni otacky, které jste pouZili ve stejném rezimu chodu.

Trasové body

Trasové body slouzi k oznaceni mist, ke kterym se mlzete pozdéji vratit. Do motoru miZete uloZit az 5 000
trasovych bodu.

Kdyz je motor pripojen k chartplotteru, trasové body ulozené v motoru a v chartplotteru se automaticky
synchronizuji.

POZNAMEKA: ProtoZe jsou systémy synchronizovany, smazani trasovych bodd, obnoveni vychoziho nastaveni

nebo smazani uzivatelskych dat pomoci dadlkového ovladace motoru smaze i trasové body na chartplotteru.
Stejné tak odstranéni trasového bodu z chartplotteru, ho automaticky odstrani i z motoru.

Vytvoreni trasového bodu

Svou soucasnou polohu mizete ulozit jako trasovy bod.

1 V pripadé potreby dojedte na misto, které chcete uloZit jako trasovy bod.
2 Na dalkovém ovladagi stisknéte tlagitko Q..

Navigace k trasovému bodu

1 Na délkovém ovladani zvolte o= > Waypoints.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich trasovych bod(.

2 Vyberte trasovy bod.

Vyberte moznost Navigate To.

4 Spustte lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16).
Motor bude lod' navigovat k trasovému bodu (Navigace, strana 23).

w

Zobrazeni detail( trasovych bodii

1 Na délkovém ovladani zvolte o= > Waypoints.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich trasovych bod(.

2 Vyberte trasovy bod.

3 Vyberte moZnost Review.

Uprava nazvu trasovych bodii

1 Na délkovém ovladani zvolte === > Waypoints.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich trasovych bod(.

2 Vyberte trasovy bod.

3 Vyberte moznost Edit.

4 Zadejte novy nazev trasového bodu.

Odstraneéni trasového bodu

1 Na délkovém ovladani zvolte o= > Waypoints.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich trasovych bod(.

2 Vyberte trasovy bod.

3 Vyberte moznost Delete.
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Trasy

Trasa je posloupnost poloh, které vas dovedou az do cilové destinace.

Po pripojeni motoru k chartplotteru se trasy ulozené v chartplotteru synchronizuji s trasami ulozenymi v motoru.

Odstranénim nebo Upravou tras na jednom zafizeni se automaticky zméni trasy ulozené na druhém zafizeni.
Trasy mlzete vytvaret pouze na chartplotteru.

MdUzete ulozit az 100 tras.

Navigace po trase

1 Na dalkovém ovladaci stisknéte tlacitko E > Routes.
Zobrazi se seznam deseti nejblizSich tras.

2 Vyberte trasu.

Vyberte moznost Navigate To.

4 Provedte jednu z nasledujicich akci:

+ Chcete-li navigovat podle trasy z po¢atecniho bodu, ktery byl pouZit pfi vytvareni trasy, vyberte moznost
Forward.

+ Chcete-li navigovat podle trasy z cilového bodu, ktery byl pouzit pfi vytvareni trasy, vyberte moznost
Backward.

+ Chcete-li navigovat z aktualni polohy na zacatek trasy a poté po trase, vyberte moznost From Start.
5 Spustte lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16).
Motor bude lod navigovat po trase zvolenym smérem (Navigace, strana 23).

AZ se budete blizit ke konci trasy, motor se ve vychozim nastaveni prepne do funkce zamku kotvy a bude
udrzovat polohu na konci trasy. Toto chovani mlizete zménit v nastaveni (Nastaveni pridového motoru,
strana 24).

w

Zobrazeni podrobnosti trasy

1 Na dalkovém ovladani zvolte === > Routes.
Zobrazi se seznam deseti nejblizSich tras.

2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Review.

Uprava nazvu tras

1 Na dalkovém ovladani zvolte === > Routes.
Zobrazi se seznam deseti nejblizSich tras.

2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Edit.

4 Zadejte novy nazev trasy.

Odstranéni trasy

1 Na dalkovém ovladani zvolte E > Routes.
Zobrazi se seznam deseti nejblizSich tras.

2 Vyberte trasu.

3 Vyberte moznost Delete.

Ovladani
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Proslé trasy

Prosla trasa je zaznam cesty, kterou urazila vase lod. Aktualné zaznamenavana prosla trasa se nazyva aktivni
prosla trasa a lze ji ulozit. MGzete ulozit aZ 50 proslych tras.

Po pripojeni motoru k chartplotteru se aktivni prosié trasy a ulozené proslé trasy v chartplotteru synchronizuji
s aktivni proslou trasou a proslymi trasami ulozenymi v motoru. Pfidanim, odstranénim nebo Upravou aktivnich
a ulozenych proslych tras na jednom zafizeni se automaticky zméni aktivni a ulozené proslé trasy na druhém
zafizeni.

UlozZeni aktivni proslé trasy

Trasa, kterd je pravé zaznamenavana, se nazyva aktivni prosla trasa. Aktivni proslou trasu si mdzete ulozit
a pozdéji se k ni nechat navigovat.

Do motoru mUzete ulozit az 50 proslych tras.

1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost == > Tracks > Save Active Track.
Aktivni prosla trasa se ulozi s aktualnim datem jako nazvem proslé trasy.

2 Zménte nazev ulozené proslé trasy (volitelné).

Vymazani aktivni proslé trasy
Vyberte moznost E > Tracks > Clear Active Track.
Pamét proslych tras se vymaze a zaznam aktivni proslé trasy pokracuje.

Navigace na zacatek aktivni proslé trasy

Trasa, kterd je pravé zaznamendvana, se nazyva aktivni prosla trasa. Z aktualni polohy miZete navigovat zpét
do vychoziho bodu aktivni prosl|é trasy po stejné cesteé.

1 Vyberte moznost E > Tracks > Backtrack.
2 Spustte lodni sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16).

Motor vés bude navigovat zpét do vychoziho bodu aktivni absolvované trasy po stejné cesté (Navigace,
strana 23).

Navigace ulozenou proslou trasou
1 Vyberte moznost == > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich ulozenych proslych tras.
2 Vyberte uloZenou proslou trasu.
Vyberte moznost Navigate To.
4 Provedte jednu z nasledujicich akci:
+ Chcete-li navigovat po ulozené proslé trase od zacatku na jeji konec, vyberte moznost Forward.
+ Chcete-li navigovat po ulozené proslé trase od jejiho konce zpét na zac¢atek, vyberte moznost Backward.
5 Spustte lodni Sroub (Zapnuti a vypnuti lodniho Sroubu, strana 16).
Motor bude lod navigovat po uloZené proslé trase zvolenym smérem (Navigace, strana 23).

w

Zobrazeni podrobnosti ulozené proslé trasy

1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost E > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi se seznam deseti nejblizSich uloZenych proslych tras.

2 Vyberte ulozenou proslou trasu.

3 Vyberte moznost Review.
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Uprava nazvu uloZené proslé trasy

1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost = > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich uloZzenych proslych tras.

2 Vyberte uloZzenou proslou trasu.

3 Vyberte mozZnost Edit.

4 Zadejte novy nazev ulozené proslé trasy.

Odstranéni ulozené proslé trasy:

1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost == > Tracks > Saved Tracks.
Zobrazi se seznam deseti nejblizsich uloZzenych proslych tras.

2 Vyberte ulozenou proslou trasu.

3 Vyberte moznost Delete.

Autopilot
- AvARovANi(

Nesete odpovédnost za bezpecny a rozumny provoz plavidla. Funkce autopilota u pfidového motoru jsou
nastroje, které vam pomahaiji pfi fizeni lodé. Nezbavi vas vSak odpovédnosti za bezpecny provoz lodi. Vyhnéte
se navigaénim rizikim a nikdy nenechavejte ovladaci prvky motoru bez dozoru.

Pred aktivaci jakékoli funkce autopilota se ujistéte, ze je motor zcela vyklopeny a Ze je zajisténa zdpadka
drzéku. Aktivace funkce autopilota pred zajisténim motoru ve vyklopeném stavu mize vést k neocekdvanému
pohybu kajaku, coz by mohlo vést k vaznému zranéni nebo skodam na majetku.

Naucte se pouzivat funkce autopilota na klidné a bezpe¢né vodeé.

/\ UPOZORNENI

Pokud pouzivate funkce autopilota, pfipravte se na to, Ze mize dochéazet k neocekdvanému zastaveni, zrychleni
nebo zatoceni.

Pridovy motor Force Current podporuje funkce autopilota, jako je sledovani predem naplanované trasy,
udrzovani sméru kajaku a udrzovani polohy.

Pred pouzitim funkci autopilota je nutné provést kalibraci kompasu v pfidovém motoru (Kalibrace kompasu
pridového motoru, strana 22). Abyste mohli aktivovat rezim autopilota, musi mit motor signal GPS (Hledan/
signalu GPS, strana 22).

Rezimy autopilota mizete aktivovat a ovladat pomoci dalkového ovladani (Dalkovy ovladac, strana 11),
pedall Power Steer (Pouzivani pac¢ek na pedalech, strana 32), chartplotteru, mobilniho zafizeni s aplikaci
ActiveCaptain nebo kompatibilnich hodinek Garmin. Dalsi informace o funkcich autopilota naleznete v ndvodu
k obsluze na strankach garmin.com/manuals/force_current_trolling_motor.

TIP: V nékterych situacich mohou mit rezimy autopilota za nasledek vznik vétsiho vifeni vody nez obvykle.
MzZete upravit nastaveni zisku autopilota a pfizplsobit tak citlivost autopilota riznym podminkam (Uprava
reakce autopilota, strana 22).

Motor Force Current podporuje nasledujici funkce autopilota:

Ovladani plavby: Motor automaticky fidi rychlost lodniho sroubu tak, aby udrzoval cilovou rychlost (UdrZovani
rychlosti, strana 22).

Zamek kotvy: Motor automaticky fidi a pohani lodni Sroub, aby udrzoval polohu lodi (UdrZovani polohy,
strana 23).

Udrzovani sméru: Motor fidi automaticky a udrzuje smér lodi (UdrZovani sméru pohybu, strana 23).

Sledovani trasy: Motor automaticky fidi a pohani lodni Sroub, aby lod' navigoval k trasovému bodu nebo po trase
Ci proslé trase (Navigace, strana 23).
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Kalibrace kompasu pridového motoru

Pred kalibraci kompasu pfidového motoru se musite prfesunout na volnou plochu s klidnou vodou
a s dostateCnym prostorem pro manévrovani kajaku v kruhu.

OZNAMENI
Kalibrace kompasu pfidového motoru na rozbourené vodé a za vétru mlze negativné ovlivnit vykon autopilota.

1 Ujistéte se, Ze je pfidovy motor ve vyklopené poloze (Vyklapéni motoru, strana 6).
2 Na dalkovém ovladani zvolte moznost == > Settings > Trolling Motor > Calibrate > Compass.
3 Po zobrazeni vyzvy provedte kalibraci kompasu podle pokyn({ na obrazovce.

OZNAMENI
Béhem kalibrace kompasu byste méli kajak fidit pfi nizké rychlosti pomoci pfidového motoru. Pouzivani padla
k fizeni kajaku za uc¢elem kalibrace kompasu mize zpUsobit nadmérné rozpohybovani plavidla, coz povede ke
Spatnému fungovani autopilota.

Pokud funkce autopilota nefunguji podle o¢ekavani, méli byste proces kalibrace zopakovat.

Hledani signalu GPS

1 Premistéte kajak na misto, kde budete mit jasny vyhled na nebe.
2 Pockejte 30 az 60 sekund, nez pridovy motor vyhleda satelitni signal.
Jakmile motor ziska signal GPS a urci polohu, kontrolka LED ‘, se rozsviti zelené.

Uprava reakce autopilota
MuZete upravit nastaveni zisku autopilota a pfizpUsobit tak citlivost autopilota riznym podminkam.
1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost —_— Settings > Trolling Motor.
2 Provedte jednu z nasledujicich akci:
+ Chcete-li nastavit zisk pro rezim Zamek kotvy, vyberte moznost Anchor Gain.

+ Chcete-li nastavit zisk autopilota pro navigaéni rezimy, vcetné rezim( Udrzovani sméru a Ovladani plavby,
vyberte moznost Navigation Gain.

3 Vybérem moznosti a nebo - zvysite nebo snizite hodnotu zisku:
+ ZvySenim nastaveni zisku dosahnete vy$si reakce autopilota. Motor bude pfi ovladani kajaku presnéjsi, ale
muze zplsobovat vétsi vifeni vody. Vys$si hodnoty zisku jsou obvykle potfeba pro vétsi nebo tézsi lodé.
* Snizenim nastaveni zisku dosahnete nizsi reakce autopilota. Motor bude méné vifit vodu, ale miZze byt pfi
ovladani kajaku méné presny.

Udrzovani rychlosti

Pred pouzitim funkci autopilota je nutné provést kalibraci motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru,
strana 22).

Ovladani plavby je funkce autopilota, kterd nastavuje a udrzuje urcitou rychlost nad zemi a automaticky se
prizplsobuje zménam proudu a vétru.
TIP: Ovladani plavby mliZete pouzivat spolu s dal$imi rezimy autopilota (Autopilot, strana 21).
Na dalkovém ovladaci stisknéte ikonu tlacitko '@.
Aktivuje se ovladani plavby pfi aktualni rychlosti.
Chcete-li vypnout ovladani plavby a zastavit lodni Sroub, stisknéte tlacitko .
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Udrzovani polohy

Pred pouzitim funkci autopilota je nutné provést kalibraci motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru,
strana 22).

Funkce zamku kotvy vyuziva GPS k udrzovani polohy pomoci motoru.
Stisknéte tlacitko 3.

POZNAMKA: Polohu zamku kotvy miiZzete nastavit stisknutim tlagitka se Sipkou na dalkovém ovladagi nebo
pomoci ovladani gesty (PouZivani ovladani gesty k Upravé udrzované polohy, strana 14).

Chcete-li zamek kotvy vypnout, stisknéte znovu tlacitko :

Udrzovani sméru pohybu
Pred pouzitim funkci autopilota je nutné provést kalibraci motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru,
strana 22).

Aby lod' udrzovala smér podle kompasu, mizete aktivovat funkci Heading Hold. Motor m(ize smér automaticky
upravit, aby kompenzoval unaseni zplsobené faktory, jako jsou vitr a proudy.

1 Ridte lod smérem, kterym chcete plout.
2 Stisknéte tlacitko 2.

POZNAMKA: Smér milZete nastavit stisknutim tlacitka { a §, nebo pomoci ovladani gesty (Ovladani gesty,
strana 14).

TIP: V tomto rezimu autopilota mlzete také udrzovat rychlost pomoci funkce ovladani plavby (Udrzovani
rychlosti, strana 22).

Chcete-li vypnout funkci Heading Hold a vratit se do manuélniho rezimu, vyberte moznost & nebo moznost @

Zména chovani funkce Heading Hold

Ve vychozim nastaveni je funkce Heading Hold nastavena na rezim Go To, ktery m(iZze upravit smér tak, aby
kompenzoval unaseni a udrzoval lod ve stejném sméru. Pokud si to prejete, mizete funkci Heading Hold
nakonfigurovat tak, aby pouzivala rezim Vessel Align, ktery ignoruje unaseni a udrZuje pfid lodi ve stejném
smeéru.

1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost _— Settings > Trolling Motor > Heading Hold.
2 Vyberte moznost Vessel Align.
Chcete-li chovani funkce Heading Hold vratit do vychoziho nastaveni, vyberte moznost Go To.

Navigace

Pred pouzitim funkci autopilota je nutné provést kalibraci motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru,
strana 22).

K fizeni lodi k trasovému bodu nebo ke sledovani trasy Ci proslé trasy motor pouziva GPS.
1 Na dalkovém ovladaci provedte jednu z ndsledujicich akci:
- Spustte navigaci k ulozenému trasovému bodu (Navigace k trasovému bodu, strana 18).
- Spustte navigaci k uloZené trase (Navigace po trase, strana 19).
- Zacnéte sledovat aktivni proslou trasu (Navigace na zacatek aktivni proslé trasy, strana 20).
- Spustte navigaci k uloZzené proslé trase (Navigace uloZenou proslou trasou, strana 20).

POZNAMKA: Kdyz je navigace spusténa z pfipojeného chartplotteru, miizete motor také pouzit pro sledovani
tras s automatickou navigaci. Dalsi informace naleznete v navodu k obsluze chartplotteru.

Na obrazovce dalkového ovladace se zobrazi Navigating a motor automaticky navede lod k cili.
2 Rychlost upravte podle potreby.

TIP: V tomto rezimu autopilota miiZete také udrZovat rychlost pomoci funkce ovladani plavby (UdrZovani
rychlosti, strana 22).
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Pozastaveni a obnoveni navigace
1 Béhem navigace vyberte na dalkovém ovladaci jednu z nasledujicich moznosti:

+ Chcete-li navigaci pozastavit a pokracovat ve stejném sméru stejnou rychlosti, zvolte moznost _—
Standby.

+ Chcete-li pozastavit navigaci a nastavit zamek kotvy, vyberte moznost 3

Navigace se zastavi a motor se vrati do manudlniho rezimu nebo bude udrzovat polohu v rezimu zamku
kotvy.

2 Navigaci obnovite vybérem moznosti E > Follow Route nebo stisknutim tlacitka :i;
3 V pripadé potfeby spustte lodni Sroub.

Ukonceni navigace
Vyberte moznost E > Stop Nav.
Navigace se zastavi a motor se vrati do manudlniho rezimu.

Nastaveni

Nastaveni pridového motoru
Na ddlkovém ovladaci vyberte moznost — Settings > Trolling Motor.
Wi-Fi: Nastavi predvolby bezdratové sité motoru (Nastaveni bezdratové sité, strana 25).

Calibrate: Provede kalibraci kompasu motoru (Kalibrace kompasu pridového motoru, strana 22) a nastavi
vyrovnani pridé motoru.

Steering Mode: Urcuje, jak pedaly Power Steer fidi lod (Obrdceni reakce zmény sméru, strana 32).

MOB Tag Override Mode: Aktivaci umoznite, aby lodni Sroub fungoval, i kdyz motor ztrati spojeni s tagem MOB
(Docasné zruseni tagu MOB, strana 27).

Programmable Keys: Umoznuje nastavit funkce pacek na pedalech Power Steer (Zména funkce pacek na
pedalech, strana 32).

Units: Nastavuje mérné jednotky.

Battery Management: Urcuje nastaveni tykajici se baterie motoru (Nastaveni spravy napdjeni, strana 25).

Beeper: Zapne nebo vypne zvukové upozornéni autopilota.

Auto Power On: Aktivuje pridovy motor pfi zapnuti systému.

Heading Hold: Urcuje chovani funkce udrzovani sméru (Zména chovani funkce Heading Hold, strana 23).

Nav. Arrival: Urcuje chovani pridového motoru po dosazeni konce trasy. Volba Anchor Lock zajisti, ze pfidovy
motor bude po dosazeni konce trasy udrzovat polohu pomoci funkce zamku kotvy. Volba Manual znamens,
ze se po dosazeni konce trasy zastavi lodni Sroub.

/\ UPOZORNEN(
Mate-li nastavenou moznost Manual v nastaveni Nav. Arrival, pfipravte se, abyste byli schopni prevzit fizeni lodi.

Anchor Gain: Nastavuje Groveri odezvy autopilota v rezimu zamku kotvy (Uprava reakce autopilota, strana 22).

Navigation Gain: Nastavuje trover odezvy autopilota v ostatnich rezimech autopilota (Uprava reakce autopilota,
strana 22).

Clear User Data: Odstrani vSechny uloZené trasové body, trasy, proslé trasy a aktivni trasu.

POZNAMKA: Pokud jste pfipojeni k chartplotteru, vymaze tato moznost uzivatelska data z motoru
i z pripojeného chartplotteru.

Restore Defaults: Obnovi tovarni nastaveni prfidového motoru.

POZNAMKA: Obnoveni vychoziho nastaveni nevymaze uzivatelska data motoru ani pfipojeného
chartplotteru.
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Nastaveni bezdratové sité
Na dalkovém ovladani zvolte moznost o= > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi.
POZNAMKA: V horni &asti obrazovky se zobrazi aktivni rezim Wi-Fi’.

Mode: Nastavi rezim Wi-Fi. Technologii Wi-Fi miZete vypnout, pfipojit se k siti chartplotteru nebo vytvorit
bezdratovy pristupovy bod a pouzit aplikaci ActiveCaptain (Pripojeni k mobilnimu zarizeni pomoci aplikace
ActiveCaptain, strana 33).

Setup > Name: Nastavi nazev bezdratového pristupového bodu na motoru (pouze v rezimu ActiveCaptain).

Setup > Password: Nastavi heslo k bezdratovému pristupovému bodu na motoru (pouze v rezimu
ActiveCaptain).

Nastaveni spravy napajeni

Na dalkovém ovladaci vyberte moznost — Settings > Trolling Motor > Battery Management.

Indicator: Nastavi vzhled indikatoru baterie motoru na ikonu nebo &iselnou hodnotu napéti.

Battery Setup: UrCuje typ baterie pfipojené k motoru. Tato moznost pomaha vypocitat udavany stav baterie.

Nastaveni dalkového ovladace

Na dalkovém ovladaci vyberte moznost == > Settings > Remote Control.

Backlight: Upravi nastaveni jasu podsviceni. (Nastaveni podsviceni, strana 25)

Beeper: Nastavi zvuk signalizacniho zafizeni pfi stisknuti klaves a alarmech.

Auto Power Off: Umoznuje nastavit, za jak dlouho se délkovy ovlada¢ automaticky vypne.

Calibrate: Provede kalibraci dalkového ovladace pro funkce ovladani gesty (Kalibrace dalkového ovladace,
strana 15).

Pairing: Sparuje délkovy ovladac¢ s motorem (Pdrovani dalkového ovladace, strana 15).
Language: Nastavi jazyk textu na obrazovce.

Restore Defaults: Obnovi vychozi tovarni nastaveni dalkového ovladacée. Tim dojde k obnoveni vychozich
nastaveni konfigurace dalkového ovladace, ale neodeberou se uloZena uzivatelska data.

Nastaveni podsviceni

Na dalkovém ovladaci vyberte moznost P Settings > Remote Control > Backlight.
Keys: Nastavi podsviceni tak, aby se zapnulo pfi stisknuti tlacitka.

Alarms: Nastavi podsviceni tak, aby se zapnulo, kdyz na dalkovém ovladaci zazni alarm.
Timeout: Nastavi, za jak dlouho bude podsviceni vypnuto.

Brightness: Umoznuje nastavit Uroven jasu podsviceni.

Nastaveni
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Tag MOB

Tag MOB (muz pres palubu) je soucasti prisluSenstvi, které pomaha zajistit bezpec¢nost pfi opusténi kajaku.

Kdyz je tag MOB zapnuty a sparovany s pridovym motorem, lodni Sroub se automaticky zastavi, jakmile se tag
MOB ponofi do vody.

/\ VAROVANI
Aby funkce automatického vypnuti motoru MOB fungovala podle o¢ekavani, musite mit tag pfipevnény MOB
k télu. Rovnéz je tfeba zajistit, Ze je tag zapnuty a sparovany s pridovym motorem. Pokud neni tag MOB
zapnuty, sparovany a pfipevnény k télu nebo pokud nedojde k ponoreni tagu MOB, tak pfidovy motor lodni Sroub

automaticky nezastavi. Opusténi kajaku za chodu lodniho Sroubu mdze vést k vaznému zranéni nebo smrti
osob.

Tlacitko napajeni a rozhrani:

+ Stisknutim zkontrolujete stav a Uroven nabiti baterie tagu.
+ Pridrzenim zapnete nebo vypnete tag.

Tlacitko MOB:
+ Pridrzenim zastavite lodni Sroub.
+ Po navratu do kajaku stisknutim tlacitka zrusite stav MOB a obnovite bézny provoz motoru.

/\ VAROVANI
@ Pfed obnovenim bézného provozu motoru je nutné se ujistit, ze je prostor kolem pfidového motoru volny.

Obnoveni bézného provozu, kdyz se v blizkosti pfidového motoru nachdzeji dalsi osoby, mlze mit za
nasledek vazné zranéni nebo smrt.

TIP: Stav MOB muiZete také zrusit stisknutim tlacitka MOB OVERRIDE na pfidovém motoru nebo
zruSenim hlaseni o stavu na dalkovém ovladaci ¢i na pfipojeném chartplotteru.

Po stisknuti tlacitka napajeni indikuje barva kontrolky LED stav pfipojeni tagu:
' + Zelena: pripojeno.
- Cervené: nepfipojeno.

Po stisknuti tlacitka napajeni indikuje barva kontrolky LED stav baterie tagu:
I + Zelena: Uroven nabiti baterie je vysoka.

+ Oranzova: uroven nabiti baterie je stfedni.

- Cervena: Uroven nabiti baterie je nizka.
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Pripevnéni reminku nebo poutka s karabinou

Tag MOB je dodavan s poutkem s karabinou, feminkem a plovoucim pfivéskem na klice. Pomoci poutka

s karabinou muZzete tag MOB pfipevnit k odévu nebo k feminku a nosit jej na zapésti. Ke karabiné nebo

k feminku muzete také pripevnit plovouci klicenku, abyste zabranili potopeni tagu MOB, pokud ho nahodou

ztratite ve vodé. Pri pfipevilovani feminku nebo poutka s karabinou k tagu MOB postupujte podle nasledujicich

pokynd.

1 Zasunte jeden konec pruzinkové osic¢ky na feminku nebo poutku s karabinou do jednoho z otvor(i na tagu
MOB.

2 Zatlacte na kolicek a zasunte druhy konec pruzinkové osicky.

3 Zarovnejte pruzinkovou osicku s druhym otvorem na tagu MOB a uvolnéte kolicek.

Docasné zruseni tagu MOB

Pokud pridovy motor ztrati spojeni s tagem MOB, ale neopustili jste kajak, mizete funkci MOB doc¢asné zrusit
a obnovit bézny provoz.

/\ VAROVANI
Pred obnovenim bézného provozu motoru je nutné se ujistit, ze je prostor kolem pridového motoru volny.
Obnoveni bézného provozu, kdyz se v blizkosti pfidového motoru nachazeji dalsi osoby, mliZze mit za néasledek
vazné zranéni nebo smrt.

Poté, co motor ztrati spojeni s tagem MOB a lodni Sroub se zastavi, provedte nasledujici:
Na dalkovém ovladaci pfidového motoru vyberte ikonu — Settings > Trolling Motor > MOB Tag
Override Mode.

+ Po dobu péti sekund podrzte tlacitko MOB OVERRIDE na horni strané krytu motoru.

Kdyz zapnete nebo vypnete MOB Tag Override Mode, motor vyda dlouhy zvukovy signal. Kdyz je zapnuty MOB
Tag Override Mode, motor pravidelné vydava zvukovy signél a stavova kontrolka e blika Zluté.

Pokud tag MOB najdete a obnovite jeho spojeni s pfidovym motorem, motor MOB Tag Override Mode
automaticky vypne. Chcete-li obnovit bézny provoz, musite stisknout tlacitko MOB na tagu MOB nebo zrusit
zpravu MOB na dalkovém ovladaci ¢i na pfipojeném chartplotteru.

Tag MOB
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Parovani tagu MOB s motorem Force Current

Tag MOB, ktery se doddva s motorem Force Current, je s nim jiz z vyroby sparovan. Pfi parovani nového tagu

MOB s motorem postupujte podle nasledujicich krokd.
1 Zkontrolujte, Ze je pfidovy motor zapnuty.
2 Podrzenim tlacitka napdjeni na boku tagu MOB jej zapnéte.
Na tagu MOB zacne blikat Cervené ikona v
3 Na motoru tfikrat stisknéte tlaéitko (')
Zatimco motor hleda spojeni, kontrolka ('3 bude blikat modre.
4 Ujistéte se, Ze je tag MOB umistén ve vzdalenosti do 1T m od motoru.
5 Trikrat rychle stisknéte tlacitko napajeni na tagu MOB.
lkona @ na tagu MOB pfi hledani spojeni blika modre.
Po uspésném pfipojeni se stavova kontrolka MEB na motoru rozsviti zelené.
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Vymeéna baterie v tagu MOB

/\ VAROVANI
Prectéte si letdk DdleZité bezpecnostni informace a informace o produktu vlozeny v obalu s vyrobkem. Obsahuje
varovani a dalsi dilezité informace.

1 Pomoci krfizového Sroubovaku €. 1 povolte Ctyfi Srouby a sejméte zadni kryt.

2 Jemnym zvednutim bilého pasku uvolnéte baterii ze zadniho krytu.

3 Vlozte do zadniho krytu kladnou (+) stranou dold novou baterii.

4 Ujistéte se, Ze pryzové tésnéni v pfednim krytu tagu MOB neni poruseno a pevné priléha k drazce.
Tésnéni pasuje do drazky pouze v urcité orientaci.

yuuuLuud
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OZNAMENI
Pokud tésnéni zcela nepfiléha k drazce, neutésni spoj, coz miize vést k poruse tagu MOB pfi ponoreni do vody.
Informace o nakupu nahradniho tésnéni naleznete v servisni priru¢ce na strankach garmin.com/manuals/force
_current_trolling_motor.

Po vyméné baterie moznd budete muset tag MOB znovu sparovat (Pdrovani tagu MOB s motorem Force Current,
strana 28).

Pedaly Power Steer

Pedaly Power Steer jsou volitelnym pfislusenstvim, které je soucdasti nékterych modeld.
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Pripevnéni pedali k listam
1 Zarovnejte Sroub na vnéjsi strané pedalu se zavitovym pouzdrem v nosici pedall na listé a otocenim knofliku
na druhé strané pedalu ve sméru hodinovych rucicek pfipevnéte pedal k nosici pedalq.

2 Naklonte pedal dopfedu a dozadu, abyste zkontrolovali jeho rozsah pohybu, a v pripadé potfeby upravte uhel
pedalu.

3 V pripadé potreby stisknéte tlacitko na nosici pedall a posouvejte nosic po listé,
abyste pedal umistili do pohodIné vzdalenosti.

OZNAMEN(
Neposouvejte nosi¢ pedald na doraz ke konclim pedalové listy. Pokud nosi¢ pedal(
prekryva jeden z montaznich sroub(l pedélové listy, mGze byt jeho pohyb obtizny.

4 Postup opakujte i pro druhy pedal.
TIP: MUzete zkontrolovat znacky v misté pripojeni pedall k nosici pedald a uijistit
se, ze jsou oba pedaly namontovany pod stejnym uhlem.

OZNAMENI

Pred prepravou kajaku je nutné sundat pedaly z nosice pedald. Pedaly se mohou béhem prepravy uvolnit, coz
muze zpUsobit Skody na majetku.
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Rizeni pomoci pedali

/\ VAROVANI
Naucte se pouzivat pedaly na klidné a bezpecné vodé. Za¢néte s malymi pohyby, dokud si na odezvu pedald
nezvyknete.

Kazdy pedal mlzete z neutrdlni polohy naklonit dopfedu nebo dozadu. Kdyz naklonite peddly vice jednim i
druhym smérem, lodni Sroub se bude otacet rychleji. Kombinovana poloha obou pedald uréuje thel hnaciho
motoru lodniho Sroubu.

Chcete-li plout dopfedu, naklorite oba pedaly dopredu.
+ Chcete-li plout smérem vzad, naklonte oba pedaly dozadu.

/\ VAROVANI
Pri pouziti pfidového motoru k pohonu kajaku dozadu m(ze kajak neocekavané zménit smér, protoze trup
kajaku narusuje charakteristiky tahu motoru. PFi pouzivani motoru k pohybu kajaku dozadu musite byt ostraziti
a sledovat okoli, abyste predesli moznému zranéni nebo poskozeni produktu v disledku kolize.

Chcete-li zatocit doleva, naklorite pravy pedal dopfedu a levy peddl nechte v neutralni poloze.

Predni ¢ast motoru lodniho Sroubu se otaci doprava, pficemz kajak zataci doleva.
Chcete-li zatocit doprava, naklorite levy pedal dopfedu a pravy pedal
nechte v neutralni poloze.
Predni ¢ast motoru lodniho Sroubu se otaci doleva, pficemz kajak
zataci doprava.
+ Chcete-li kajak otocCit v ostrejSim uhlu, naklonte jeden pedal dopredu
a druhy dozadu.
Predni ¢ast motoru lodniho Sroubu se otaci az o 90 stupnd v zavislosti
na relativnim Ghlu jednotlivych pedald.
POZNAMAKA: P¥i Ghlu fizeni vét$im nez 45 stuprili se automaticky
omezi otacky lodniho Sroubu, aby se snizilo vifeni vody.
Reakci pravého a levého pedalu mizete obratit a napodobit tak fizeni pomoci kormidla ovladaného lankem
(Obraceni reakce zmény sméru, strana 32).
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Obraceni reakce zmény sméru

Ve vychozim nastaveni pedaly Power Steer napodobuji diferencialni fizeni, jako je tomu napfiklad u sekacek
s nulovym polomérem otaceni. Reakci pravého a levého pedalu mlzete obratit a napodobit tak fizeni pomoci
kormidla ovladaného lankem.

1 Na dalkovém ovladani zvolte moznost o= > Settings > Trolling Motor > Steering Mode.
2 Vyberte moznost Rudder.
Chcete-li se vrétit do vychoziho reZzimu fizeni, mlzete zvolit mozZnost Zero-Turn.

Pouzivani pacek na pedalech

Pomoci pacek na kazdém z pedall mdzete aktivovat rezimy autopilota.

+ Chcete-li zapnout nebo vypnout funkci Heading Hold, stisknéte packu na levém
pedalu.

+ Chcete-li zapnout nebo vypnout funkci Anchor Lock, stisknéte packu na pravém
pedalu.

Zména funkce pacek na pedalech
1 Na dalkovém ovladaci vyberte moznost —_— Settings > Trolling Motor > Programmable Keys.
2 Provedte jednu z nasledujicich akci:
+ Chcete-li nakonfigurovat packu pravého pedalu, vyberte moznost Right Pedal.
+ Chcete-li nakonfigurovat paku levého pedalu, vyberte moznost Left Pedal.
3 Provedte jednu z nasledujicich akci:
+ Chcete-li pedal vypnout, vyberte moznost None.
+ Chcete-li seslapnutim pedalu zapnout nebo vypnout funkci Zamek kotvy, vyberte moznost Anchor Lock.

+ Chcete-li seslapnutim pedalu zapnout nebo vypnout funkci Udrzovani sméru, vyberte moznost Heading
Hold.

+ Chcete-li seslapnutim pedalu oznacit trasovy bod v misté, kde se prave nachazite, vyberte moznost Mark
Waypoint.

Parovani pedalii

Pokud byly pedaly s pfidovym motorem dodany, jsou s nim jiz sparovany z vyroby. Pfi parovani nové sady

pedalll postupujte podle nasledujicich kroki.

Kazdy pedal je tfeba spdarovat zvlast.

1 Zkontrolujte, Ze je pfidovy motor zapnuty.

2 Na motoru stisknéte tfikrat tlacitko (D), imz prejdete do rezimu parovani.
Kontrolka 2 bude pfi hledani spojeni blikat modfre.

3 Umistéte peddl do vzdalenosti 1 m (3 ft) od pfidového motoru.

4 Trikrat stisknéte packu na pedalu.
Kontrolka LED na pedalu blika modre, kdyZ hleda spojeni. Po Uspésném spojeni
se rozsviti zelené.

5 Zopakujte kroky 2 az 4 a sparujte i druhy pedal.

TIP: Sparovani pedald poznate tak, Ze pfi seslapnuti packy pedalu zacne kontrolka

blikat zelené, coz znamen3, Ze je pedal sparovan s motorem. Pokud blika Cervené,

pedal sparovan neni.
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Instalace baterii do pedalG

Kazdy pedal funguje na dvé baterie AA (nejsou soucasti baleni). Nejlepsich vysledkl dosahnete pouzitim
lithiovych baterii.

TIP: Uroven nabiti zjistite dvojim seslapnutim packy pedalu. Kontrolka na pedalu se rozsviti zeleng, Zluté nebo
Cervené, coz signalizuje celkovou uroven nabiti baterie.

1 Na pedadlu otocte krouzkem ve tvaru pismene D proti sméru hodinovych rucicek a sejméte kryt.
2 Vlozte dvé baterie AA, pfiCemz dbejte na spravnou polaritu.

3 Nasadte kryt zpatky a otocCte krouzkem ve sméru hodinovych rucicek.

4 Postup opakujte i pro druhy pedal.

Stavova kontrolka

Stav pedalu indikuje rozsvicend kontrolka na kazdém pedalu Power Steer.
Zelena  Pedal je pripojen k motoru a byl aktivovan prikaz packou.
Modra  Pedal je v rezimu parovani.

Bila Pedal je pripojen a byl nastaven do neutralni polohy.

Pedal instaluje aktualizaci softwaru.

Fialova OZNAMENI

B&hem aktualizace softwaru nesmite pedal odpojit od napajeni, mohlo by dojit k jeho poskozeni.

Cervenad Péacka pedalu byla aktivovana, ale pedal neni pfipojen k motoru.

Pripojeni k mobilnimu zarizeni pomoci aplikace ActiveCaptain
K pfidovému motoru miizete pfipojit mobilni zafizeni pomoci aplikace ActiveCaptain. Aplikace umoznuje
snadnou a rychlou interakci s pfidovym motorem véetné aktualizace softwaru zafizeni.

1 Na dalkovém ovladani zvolte moznost o= > Settings > Trolling Motor > Wi-Fi > Mode > ActiveCaptain >
Setup.

Zadejte jméno a heslo pro tuto sit.

V obchodé s aplikacemi na mobilnim zafizeni nainstalujte a otevrete aplikaci ActiveCaptain.

Umistéte mobilni zafizeni pobliz pfidového motoru.

V nastaveni mobilniho zafizeni prejdéte na stranku pfipojeni Wi-Fi a pfipojte se k pfidovému motoru pomoci
jména a hesla, které jste zadali v pfedchozim kroku.

a b~ WDN
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Pripojeni k chartplotteru
Pred pfipojenim pfidového motoru musi mit vas kompatibilni chartplotter Garmin nainstalovanou nejnovéjsi

verzi softwaru.

Pridovy motor mlzete bezdratové pripojit ke kompatibilnimu chartplotteru Garmin. Po pfipojeni ke
kompatibilnimu chartplotteru mdzete pridovy motor ovladat z chartplotteru.

1 Zapnéte chartplotter a pridovy motor.
2 Ujistéte se, Ze je chartplotter hostitelem bezdratové sité.

POZNAMKA: Pokud méte nainstalovano vice chartplotterd, pouze jeden je hostitelem bezdratové sité. Dalsi
informace naleznete v ndvodu k obsluze chartplotteru.

3 Na chartplotteru vyberte polozky Nastaveni > Komunikace > Bezdratova zarizeni > Pfivésny motor Garmin >
Spustit.

4 Na panelu displeje pfidového motoru stisknéte trikrat tlacitko (') Cimz prejdete do rezimu parovani.
Kontrolka LED & na pridovém motoru sviti modfe, kdyz hleda spojeni s chartplotterem, a po Uspésném
spojeni se rozsviti zelené.

Po uspésném spojeni se na chartplotteru zobrazi potvrzovaci zprava.

5 Po Uspésném spojeni chartplotteru a prfidového motoru povolte na chartplotteru ovladani motoru pomoci
ovladaciho panelu pfidového motoru.

Kompletni pokyny k obsluze naleznete v nejnovéjsi verzi navodu k obsluze chartplotteru.

Pripojeni hodinek Garmin
Pridovy motor mlzete bezdratové pripojit ke kompatibilnim hodinkdm Garmin a ovladat jej pomoci aplikace
Trolling Motor v hodinkach.

Pfi prvnim pfipojeni pridového motoru k hodinkam je nutné hodinky a motor sparovat. Po spdrovani se hodinky
automaticky pfipoji k motoru, jakmile bude motor zapnuty a v dosahu hodinek.

1 Zkontrolujte, zda je pfidovy motor zapnuty a zda je k nému pripojeno dalkové ovladani.

Umistéte kompatibilni hodinky Garmin do vzdalenosti 3 m (10 stop) od pfidového motoru.

Na hodinkach pridrzte tlacitko MENU.

Vyberte moznost Snimace a prislusenstvi > Nova polozka > Trolling Motor.

Na panelu displeje piidového motoru stisknéte tiikrat tlagitko (D), &imz prejdete do rezimu parovani.

Symbol Z na panelu displeje pfidového motoru sviti modfre, kdyz hleda spojeni, a po UspésSném spojeni se
rozsviti zelené.

6 Potvrdte parovaci kdd zobrazeny na hodinkach a na pfipojeném dalkovém ovladaci.

Stisknutim tlacitka START a vybérem moznosti Trolling Motor ze seznamu aktivit a aplikaci otevrete ovladani
pfidového motoru.

a b~ WDN

Aktualizace softwaru

Informace o nejnovéjsich aktualizacich softwaru pro lodni zafizeni Garmin naleznete na adrese garmin.com
/support/software/marine/.
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Pozadavky a harmonogram udrzby

OZNAMENI
Po pouziti motoru ve slané nebo poloslané vodé oplachnéte cely motor sladkou vodou a pomoci mékkého
hadfiku na néj naneste silikonovy sprej na bazi vody. Motor je tfeba chranit pred stfikajici vodou, aby nemohla
vniknout do zafizeni a nedoslo tak k jeho poskozeni.

V zajmu zachovani zaruky je pfi pripravé motoru na sezénu nutné provést bézné ukony udrzby.

U pfidového motoru Force Current:
Zkontrolujte konec tazného lanka pod zapadkou drzaku a v pfipadé potreby uvazte novy pojistny uzel.
Zkontrolujte pohyb zapadky drzaku. Pokud se zapadka drzaku plynule nevraci, vyCistéte ji a namazte.
Zkontrolujte konec tazného lanka v rukojeti a v pfipadé potreby uvazte novy pojistny uzel.
Zkontrolujte kladky v drzaku motoru a v lanové brzdé a ujistéte se, ze se volné otaceji. V pripadé potreby
vycCistéte nebo vyménte poskozeny dil.
Zkontrolujte rukojet a v pfipadé prasklin nebo jinych znamek opotiebeni ji vymérite.
Zkontrolujte celou délku tazného lanka, zda neni roztfepené nebo zda nevykazuje jiné znamky opotfebeni.
V pfipadé potreby jej vyménte.
Zkontrolujte vodici oc¢ka a lanovou brzdu. V pfipadé potreby utahnéte upeviovaci Srouby. Vyménte vodici
ocCka a lanovou brzdu, pokud jsou na nich praskliny nebo jiné zndmky opotrebeni.

Zkontrolujte Srouby pfipevnujici drzak ke kajaku. V pripadé potreby je utahnéte nebo vymérite.
Zkontrolujte montazni plochu kolem drzaku. Pokud zjistite znamky opotrebeni, zvazte zpevnéni montazniho
povrchu a opétovnou instalaci drzaku.

Zkontrolujte drzak motoru a v pripadé prasklin nebo jinych znamek poskozeni jej vyménte.
Zkontrolujte otocné knofliky motoru a v pfipadé prasklin nebo jinych znamek poskozeni je vyménte.
Zkontrolujte opotfebeni napajeciho kabelu po celé jeho délce a v pripadé potreby jej vyménte.

Zkontrolujte, ze konektor napajeciho kabelu neni zkorodovany nebo ohnuty. V pfipadé potieby kabel vycCistéte

nebo vyménte.

Zkontrolujte, ze kryt napajeciho konektoru na motoru spravné sedi a chrani napajeci konektor. V pfipadé
potieby kryt konektoru vymeénte.

Zkontrolujte anody na motoru lodniho Sroubu a v pfipadé potreby je vyménte (Kontrola obétovanych anod,
strana 37).

Zkontrolujte, zda je matice lodniho Sroubu utazena momentem 16,27 Nm (12 Ibf-ft).
Zkontrolujte, Ze neni lodni Sroub nadmérné opotrebeny. V pfipadé potreby jej vyménte (Vyména lodniho
sroubu, strana 10).

U pedal(i Power Steer:
Zkontrolujte Srouby pripeviujici pedaly ke kajaku. V pfipadé potreby je dotahnéte.
Zkontrolujte prihradku na baterie v pedalech a ujistéte se, ze nedoslo k poskozeni baterii. V pfipadé potreby
vycCistéte kontakty baterii.

Nejbéznéjsi nahradni dily a prislusenstvi si miZete objednat na strankach garmin.com/accessories/force
_current_trolling_motor. Servisni pokyny a informace o dalSich nahradnich dilech naleznete v servisni pfiru¢ce
na strankach garmin.com/manuals/force_current_trolling_motor .
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Vymena tazného lana

1 Opotfebované nebo poskozené lano odfiznéte a vyjméte z motoru a z lanové rukojeti.
2 Jeden konec nového lana protahnéte kovovou uvolfiovaci zapadkou v drzaku @

3 Konec nového lana pod drzakem svazte do pojistného uzlu, abyste zabranili
vytazeni lana skrz uvolfiovaci zapadku.

Protahnéte lano okem na predni strané motoru (2).

Vedte lano dol( a protéahnéte ho oto¢nou kladkou na drzaku @

Provedte lano skrz vodici ocka a lanovou brzdu.

Nainstalujte na nové lano lanovou rukojet (Instalace lanové rukojeti, strana 36).

N o a b~

Instalace lanové rukojeti
1 Provlecte konec lana dvéma ¢astmi tazné rukojeti.
2 Zkratte lano jen tak, aby bylo dostate¢né dlouhé a abyste na néj pohodIné dosahli ze své pozice v kajaku.

TIP: Doporucujeme zkratit lano asi na 20 cm (8 palc(l) od lanové brzdy, aby zlstala tazna rukojet blizko
brzdy, kdyZ je motor ve vyklopené poloze.

3 Uvazte pojistny uzel, aby lano uvnitf tazné rukojeti drzelo.
4 V pripadé potieby zastfihnéte a zatavte konec lana, aby se neroztrepilo.
5 Zacvaknéte obé ¢asti tazné rukojeti do sebe.
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Kontrola obétovanych anod

1 Pomoci 15mm (°/46") nastréného klice povolte matici na konci lodniho Sroubu.
2 Vyjméte lodni Sroub a odlozte matici, pojistnou podlozku a plochou podlozku.
3 Vyjméte a zkontrolujte anodu lodniho roubu (D).

4 Pomoci 3mm Sestihranného klice demontujte anodu motoru lodniho Sroubu a zkontrolujte ji ®.
5 Provedte jednu z nasledujicich akci:

+ Pokud je néktera z anod poloviéni vzhledem k plvodni velikosti nebo vétsi, ocistéte ji draténym kartacem
nebo smirkovym papirem.

OZNAMENI

Pred ¢isténim draténym kartaéem nebo smirkovym papirem byste méli anodu z motoru vyjmout. Cisténi anody
nainstalované na motoru by mohlo motor poskodit, urychlit korozi a zkratit jeho Zivotnost.

+ Pokud je anoda mensi nez polovina pdvodni velikosti, vyhodte ji a zakupte novou.
Sadu nadhradnich anod mdzete zakoupit na strankach garmin.com/accessories/force_current_trolling_motor.

OZNAMENI(

Pri opétovné montazi lodniho Sroubu na motor lodniho Sroubu je tfeba matici lodniho Sroubu utahnout
momentem 16,27 Nm (12 Ibf-ft), aby byl fadné zajistén.
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Pridovy motor
Hmotnost

Provozni teplota

Skladovaci teplota
Stupen vodotésnosti

Bezpecna vzdalenost od
kompasu

Délka napadjeciho kabelu
Vstupni napéti

Vstupni proud

Jisti¢ (neni soucasti baleni)

Maximalni spotieba energie

Bezdratova frekvence
a vysilaci vykon

Technické udaje

Pouze motor: 10,1 kg (22,2 Ib)
S drzédkem a kabelem: 12,6 kg (27,8 Ib).

-5 a7 40 °C (32 az 104 °F)

-40 az 85 °C (-40 az 185 °F)

Kryt systému Fizeni: IEC 60529 IPX76

Kryt hnaciho motoru lodniho $roubu: IEC 60529 IPX87
91 cm (3 stopy)

165 cm (5 palct)

12az24VDC

40 A nepretrzity

32 V DC nebo vyssi, vhodny pro nepretrzity proud 40 A

POZNAMKA: Pokud budete vyrobek pouzivat pfi vysokych teplotach nebo
budou do obvodu zapojena i dalsi zafizeni, mGzete k ochrané systému pouzit

jistiCe musite zkontrolovat, zda elektricka zapojeni na lodi splnuji normy pro

namorni elektricka zapojeni.

420 W pii 12V DC
768 W pfi 24V DC

2,4 GHz pfi maximalni hodnoté 19,0 dBm

6Vydrzi ndhodné vystaveni vodé az do hloubky 1 metr po dobu az 30 minut.
7Vydrzi trvalé ponofeni do vody az do hloubky 3 m.
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Rozmery

® @O0

ONGC)

431 mm (17 palct)

29 mm (1 /g palce)

290 mm (11 3/g palce) min.
422 mm (16 5/g palce) max.

470 mm (18 1/, palce) min.
602 mm (23 3/, palce) max.

527 mm (20 3/, palce)

185 mm (7 %/4¢ palce)

Technické udaje
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@ 1005 mm (39 5/ palce)
385 mm (15 3/4¢ palce)
@ 112 mm (4 3/g palce)

Pedaly Power Steer

p=
x
g
V)

Pedaly Power Steer jsou soucdsti dodavky pouze nékterych modeld.

Hmotnost (cely systém vcetné list)
Provozni teplota

Skladovaci teplota

Stupen vodotésnosti

Bezpecna vzdalenost od kompasu
Privod energie

Bezdratova frekvence a vysilaci vykon

8 Vydrzi nahodné vystaveni vodé az do hloubky 1 metr po dobu az 30 minut.

3,08 kg (6,8 Ib)

-5az40°C (32 az 104 °F)
-40 az 85 °C (-40 az 185 °F)
IEC 60529 IPX78

61 cm (24 palct)

2 baterie AA na pedal

2,4 GHz pri maximalni hodnoté 9,1 dBm
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Rozmery

394 mm (15 1/, palce)

Minimalné 87 mm (3 7/4¢ palce) (kratké rameno stabilizatoru)
Maximalné 196 mm (7 /¢ palce) (dlouhé rameno stabilizatoru)

©@ ®

32 mm (1 1/, palce)

141 mm (5 °/4¢ palce)

21 mm (13/4¢ palce)

@ ®

Technické udaje
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Dalkovy ovladaé

Rozméry (SxVxH) 152 x 52 x 32 mm (6 x 2 x 11/, palce)

Hmotnost 109 g (3,8 0z.) s bateriemi

Material Nylon plnény skelnymi vlakny

Typ displeje Viditelnost na pfimém slunci, transflektivni MIP (memory-in-pixel)
Rozliseni displeje R240 x 240 pixeld

Velikost displeje (pramér) 30,2 mm (13/4¢ in)
Provozni teplota -15az55°C (5az 131 °F)
Skladovaci teplota -40 az 85 °C (-40 az 185 °F)
Typ akumulatoru 2 AA (neni soucasti balenf)
Vydrz akumulatoru 240 hodin pfi bézném pouziti

Vysilaci pasmo 2,4 GHz pfi jmenovité hodnoté 10,0 dBm
Stupen vodotésnosti IEC 60529 IPX7°

Bezpecénd vzdalenost od kompasu 15cm (6 in)

tagu MOB
21,635 g (Cerny model)
Hmotnost 21222 g (bily model)
Typ baterie Lithiova knoflikova baterie CR2032

Provozni teplota
Bezpectna vzdalenost od kompasu
Stupen vodotésnosti

Bezdratova frekvence a vysilaci vykon

9 Vydrzi ndhodné vystaveni vodé az do hloubky 1 m po dobu az 30 min.
10 Odol4 néhodnému vystaveni vodé az do hloubky 50 m po dobu az 30 min. Dalsi informace naleznete na webovych strénkéch garmin.com/waterrating

-15 a2 60 °C (5 az 140 °F)
5cm (1,97")
IEC 60529 IPX8 (5 ATM)10

2,4 GHz pfi jmenovité hodnoté +8 dBm


https://www.garmin.com/waterrating
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